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1.- SERIE LMR CON MOTOR DE C.C.

- Serie LMRO1
DIMENSIONES GENERALES
- La=Lc + Carrera
¥ Carrera Lc
-
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Tkl 28 w»
Longitud del cable del motor 0,3m JJ
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LONGITUD Carrera<300mm | Carrera> 300mm | ’ é
Lc [mm] 90 + Carrera 140 + Carrera 5
T [mm] 78 + Carrera 128 + Carrera - 8
X — =
LONGITUD
CARRERA A PESO [kg]
[mm] Lc [mm] La [mm]
C50 50 140 190 0,85
C100 100 190 290 1,10
C150 150 240 390 1,25
C200 200 290 490 1,40
C250 250 340 590 1,55
C300 300 390 690 1,70
CARACTERISTICAS OPCIONES
e Carga hasta 1300N e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)
¢ Velocidad lineal hasta 52mm/s e 2 interruptores de final de carrera ajustable
e Carrera estandar: 50, 100, 150, 200, 250, 300mm (Cod. FC2)
(Carrera min. limitada por finales de carrera FC:50mm) e 2 interruptores de final de carrera, ajustables con
(Para carreras diferentes contactar con la oficina apagado del motor (Cod. FC2X)
técnica de COTRANSA) ¢ 1 interruptor extra para posiciones intermedias
e Carcasa y terminal posterior en aluminio (Cod. FC)
¢ Vastago en aluminio anodizado e Encoder incremental a dos canales sobre el eje del
e Terminal frontal en aluminio motor
e Motores C.C. 12, 24 o 36V con filtro anti-ruido 1 pulso/giro (Cod. GI 21)
electromagnético 4 pulsos/giro (Cod. Gl 24)
¢ Ciclo de servicio a carga maxima: 15% durante 10
min a (-10 ... + 40)°C Namero de pulsos por Relacién
« Posicién estandar del motor segun indica el disefio. 100mm de carrera RN2 | RN1 | RL2 | RL1
(A la derecha, cod. RH) Gl 21 192 | 383 | 483 | 967
e Lubricado de por vida, sin mantenimiento Gl 24 767 | 1533 | 1933 | 3867
e Grado de proteccion estandar: IP65 o
- test IP6X segln EN 60529 /12/13.4-13.6 ¢ Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

— test IPX5 segun EN 60529 /14.2.5
(test realizado con el actuador parado, no en movimiento)
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e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)




- Serie LMRO1
PRESTACIONES con motor de C.C. 24 V

(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente el doble.)

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 12x3
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Husillo trapecial con 2 entradas Tr 12x6
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Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga a traccion o compresion consultar.

CcODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
LMR 01 RL1 C200 FC2 C.C. 24V RH RPT 90 AR Gl21
Serie 'y Relacion | Carrera | Final de Motor Montaje de Terminal Anti- Encoder
tamafio carrera motor posterior Rotacion
girado a 90°
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- Serie LMR02

DIMENSIONES GENERALES

La = Lc + Carrera

Carrera

Le

T

30 51

43

T g

10

LONGITUD Carrera <300mm | Carrera > 300mm

Lc [mm] 130 + Carrera 180 + Carrera

T [mm] 107 + Carrera 157 + Carrera

CARRERA LONGITUD
CARRERA [mm] Lc [mm] La [mm] PESO [K(]

C50 50 180 230 2
C100 100 230 330 2.3
C150 150 280 430 2.45
C200 200 330 530 2.6
C250 250 380 630 2.75
C300 300 430 730 2.9
C400 400 580 980 3.2

CARACTERISTICAS OPCIONES

Carga hasta 3.000N
Velocidad lineal hasta 41mm/s
Carrera estandar: 50, 100, 150, 200, 250, 300,
400mm. (Carrera min. limitada por finales de carrera
FC:50mm)
(Para carreras diferentes contactar con la oficina
técnica de COTRANSA)
Carcasa y terminal posterior en aluminio
Véastago en acero cromado.
Terminal delantero en acero inoxidable AISI 303
Motores C.C. 12, 24 o 36 V con filtro anti-ruido
electromagnético
Ciclo de servicio maximo: 15% durante 10 min a
(-10 ... +40)°C
Posicién estandar del motor segun indica el disefio.
(A la derecha, cod. RH)
Lubricado de por vida, sin mantenimiento.
Grado de proteccién estandar: IP65

— test IP6X segun EN 60529 /12/13.4-13.6

— test IPX5 segun EN 60529 /14.2.5
(test realizado con el actuador parado, no en movimiento)
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(Cod. FC2)

(Cod. FC)

motor
1 pulso/giro (Cod. Gl 21)
4 pulsos/giro (Cod. Gl 24)

Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)
2 interruptores de final de carrera ajustable

2 interruptores de final de carrera, ajustables con
apagado del motor (Cod. FC2X)
1 interruptor extra para posiciones intermedias

Encoder incremental a dos canales sobre el eje del

Ndmero de pulsos por Relacién

100mm de carrera RN2 | RN1 | RL2 | RL1
Gl21 246 | 492 | 775 | 1550
Gl 24 984 | 1968 | 3100 | 6200

¢ Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)




— Serie LMR02
PRESTACIONES con motor de C.C. 24V

(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente absorbida es el doble.)

Husillo trapecial con una entrada TR14x4
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— Serie LMRO03
DIMENSIONES GENERALES

La = Lc + CARRERA

CARRERA Lc
17 T
10 50.5
— 8
e = .
—_— e — — — o~
310" T /. | 210§ 2
Longitud del cable del motor 0,3m —//
215
T ‘ A
o e 1 e—t1
~7 ® —
- HH S
10 | |15 T
o 125f] I ~ |8
CARRERA | FONGITUD | peqq 263 : | | < g|®
CARRERA Lc La : 5
[mm] [Ka] | \ . S
[mm] [mm] | ‘ ‘ 5
C100 100 230 | 330 | 2.6 | 2
C150 150 280 | 430 | 29 056 ™~——=T
C200 200 330 | 530 | 3.2 R = .
C250 250 380 630 3.5
C300 300 430 730 3.8
C400 2400 580 980 47 LONGITUD Carrera < 300mm | Carrera > 300mm
C500 500 680 1180 53 Lc [mm] 130 + Carrera 180 + Carrera
T [mm] 113 + Carrera 163 + Carrera
CARACTERISTICAS OPCIONES

e Carga hasta 6000N
¢ Velocidad lineal hasta 25mm/s
e Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300, 400,
500mm. (Carrera min. limitada por finales de carrera
FC:50mm)
(Para carreras diferentes contactar con la oficina
técnica de COTRANSA)
Carcasa y terminal posterior en aluminio
Véastago en acero cromado-tolerancia 7
Terminal delantero en acero inoxidable AISI 303
Motores C.C. 12, 24 o 36V con filtro anti-ruido
electromagnético
¢ Ciclo de servicio carga maxima: 15% durante 10 min
a(-10... +40)°C
e Posicion estandar del motor segun indica el disefio.
(A la derecha, cod. RH)
¢ Grado de proteccion estandar: IP65
— test IP6X segun EN 60529 /12/13.4-13.6

— test IPX5 segln EN 60529 /14.2.5
(test realizado con el actuador parado, no en movimiento)

¢ Lubricado de por vida, sin mantenimiento
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e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)

e 2 interruptores de final de carrera ajustable
(Cod. FC2)

¢ 2 interruptores de final de carrera, ajustables con
apagado del motor (Cod. FC2X)

¢ 1 interruptor extra para posiciones intermedias
(Cod. FC)

e Encoder incremental a dos canales sobre el eje del
motor

1 pulso/giro (Cod. Gl 21)

4 pulsos/giro (Cod. Gl 24)

Nimero de pulsos Relacién

por 100mm de carrera | RN2 | RN1 | RL2 | RL1
Gl21 325 | 650 |862 | 1725
Gl 24 1300 | 2600 | 3450 | 6900

¢ Motor montado a la izquierda (Cod. LH)
e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)



- Serie LMRO3
PRESTACIONES con motor de C.C. 24V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente el doble.)

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 16x4
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0 0
0 2000 4000 6000 0 2000 4000 6000
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Husillo trapecial con 2 entradas Tr 16x8
w 30 12
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7 /
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5 2 [
0 0
0 2000 4000 6000 0 2000 4000 6000
Carga [Kg] Carga [Kg]
Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga a traccion o compresion consultar.
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
LMR 03 RL1 C200 FC2 C.C. 24V RH RPT 90 AR Gl21
Serie 'y Relacién | Carrera | Final de Motor Montaje de Terminal Anti- Encoder
tamafio carrera motor posterior Rotacion
girado a 90°
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2.- SERIE ATL
- Serie ATL 02 CON MOTOR C.C. Y C.A.

DIMENSIONES GENERALES

ACTUADOR CON MOTOR CC

ACTUADOR CON MOTOR
CA 1 FASE O 3 FASES

(0)}
un
«

CARACTERISTICAS

e Carga hasta 2.000N
¢ Velocidad lineal hasta: 48mm/s (motor C.C.)
30mm/s (motor C.A.)

e Carrera estandar: 100, 150, 200, 300mm
(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)

e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje
de bronce

e Tubo exterior en aluminio anodizado

e Vastago en aluminio anodizado-tolerancia h8

e Terminal delantero en acero inoxidable AlISI 303

e Motores

-C.C. 12, 24 con imanes permanentes.

-C.A. trifasico o 1 fase

e Ciclo de servicio maximo a (-10...+40)°C

- Motor C.C.: 15% durante 10 min

- Motor C.A.: 30% durante 10 min
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La =Lc + Carrera SOPORTE
[ Carrera Lc POSTERIOR
Condensador
" T
10, £ 325 47 2 Perno @10n7
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! 132 & 28 all
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L Longitud del cable del motor 0,3m —Y
LONGITUD PESO PESO
CARRERA CA[IfanIf]RA Lc [mm] La [mm] [me] con motor CC | con motor CA
[Kg] [Kq]
C100 100 243 343 225 1.35 3.20
C150 150 293 443 275 1.60 3.45
C200 200 343 543 325 1.85 3.70
C300 300 443 743 425 2.10 3.95
LONGITUD Carrera < 300mm | Carrera > 300mm
Lc [mm] 143 + Carrera 158 + Carrera
T [mm] 129 + Carrera 129 + Carrera

¢ Posicion estandar del motor segun indica el disefio. (A la

derecha, cod. RH)
¢ Lubricado de por vida, sin mantenimiento
e Grado de proteccion: IP65
-Con motor C.C. IP65
test IP6X segun EN 60529 /12/13.4-13.6
test IPX5 segln EN 60529 /14.2.5

-Con motor C.A. IP55
(test realizado con el actuador parado, no en movimiento)

OPCIONES

Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)
Soporte posterior (Cod. SP)

Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)
Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

2 interruptores de final de carrera ajustables (Cod. FCM)
1 o més interruptores para posiciones intermedias



- Serie ATL 02 CON MOTOR DE C.C. Y C.A.

PRESTACIONES con motor C.A. monofasico 230V 50Hz o trifasico 230/400V 50Hz

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 13.5x3

Husillo trapecial con 2 entradas Tr 14x8

Potencia 0.06 kW 2 polos

Potencia 0.06 kW 2 polos

, CARGA VELOCIDAD , CARGA VELOCIDAD

RELACION MAX. [N] [mmis] RELACION MAX. [N] [mm/s]
RN1 1500 11 RN2 1000 30
RL1 2000 55 RL2 1100 15

PRESTACIONES con motor de C.C. 24 V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente el doble.)

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 13.5x3

/|
7 2> < : /| RN1 RL1
S o // >
E 20 84 7 >
he] ‘B 4/
@© c >
3 15 £ 3 =
§ —~——__[RN1 £ // 7
L /
= 10 2 A
A~
5 RL1 1 K
0 0
0 500 1000 1500 2000 0 500 1000 1500 2000
Carga [Kd] Carga [Kg]
Husillo trapecial con 2 entradas Tr 14x8
- . N =3 ARN2 RL2
£ 3 4
© D /
ey o
I —— yiba
20 ] 2 4
T—
0 RL2 i
0 0
0 500 1000 1500 2000 0 500 1000 1500 2000
Carga [Kg] Carga [Kg]
Irreversibilidad estatica
Para informacidn acerca de la irreversibilidad estética con carga a traccion o compresion consultar.
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
ATLO2 RL1 C200 FCM C.C. 24V RH RPT 90 SP Gl21
Serie 'y Relacion | Carrera | Final de Motor Montaje Ataque Soporte | Encoder
tamafio carrera de motor girado a 90° | posterior
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- Serie ATL 05 CON MOTOR C.C.

DIMENSIONES GENERALES

La =L.c + Carrera

Carrera Lc Soporte
18 T posterior
10_ | 325 47
~ e 2 AGU@10h7
s = M s
el e
AV R o) of
@10H7
@10F7 | 4
FINALES DE CARRERA FCM
_...t_ﬂ @q
- == == - o &
o <~ | Aol M .
ITTI‘ E - _‘EH:£ ‘ - il g T D~ '_]\ | n
B . L® ®J
L " 28
. @65 =
Longitud del cable del motor 0,3m l 46
CARRERA LONGITUD T PESO
CARRERS [mm] Lc [mm] La [mm] [mm] [Ka]
C100 100 243 343 225 2.00
C150 150 293 443 275 2.25
C200 200 343 543 325 2.50
C300 300 443 743 425 2.75
LONGITUD Carrera<300mm | Carrera > 300mm
Lc [mm] 143 + Carrera 158 + Carrera
T [mm] 125 + Carrera 125 + Carrera

CARACTERISTICAS e Grado de proteccion: IP65

-Con motor C.C. IP65
— test IP6X segin EN 60529 /12/13.4-13.6
— test IPX5 segun EN 60529 /14.2.5

¢ Lubricado de por vida, sin mantenimiento

e Carga hasta 2.500N

¢ Velocidad lineal hasta 32mm/s

e Carrera estandar: 100, 150, 200, 300mm
(Para diferentes carreras consulte a la oficina técnica
de COTRANSA)

e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje de
bronce

e Tubo exterior en aluminio anodizado-Tolerancia h8

e Vastago en aluminio anodizado (ATLO5)

en acero cromado (ATLO8)

e Terminal delantero en acero inoxidable AISI 303

e Motores C.C. 12, 24 o 36V con filtro anti-ruido
electromagnético.

¢ Ciclo de servicio maximo: 15% durante 10 min a
(-10 ... +40)°C

¢ Posicion estandar del motor segun indica el disefio.
(A la derecha, cod. RH).
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OPCIONES

Véastago en acero inoxidable (Cod. SS)

Soporte posterior (Cod. SP)

2 interruptores de final de carrera ajustables (Cod.
FCM)

1 o0 mas interruptores para posiciones intermedias
Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)
Motor montado a la izquierda (Cod. LH)



- Serie ATL 05 CON MOTOR C.C.
PRESTACIONES con motor de C.C. 24V

(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de

corriente el doble.)

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 13,5x3
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Husillo trapecial con 2 entradas Tr 14x8
—_— 40 = I
@ $ RNZ// RL2
: E + &
= o g 1
o N~ @ /// -]
$ 30 g 83 P T
E \\\ £ A 4///
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20 < RN2 2 2
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10 = 1
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0 500 1000 1500 2000 2500 0 500 1000 1500 2000 2500
Carga [N] Carga [N]
Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga a traccion o compresion consultar.
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
ATLO5 RL1 C200 FCM C.C.24v RH RPT 90 SP
Serie y Relacion Carrera Final de Motor Montaje de Terminal Soporte
tamafio carrera motor posterior posterior
girado a 90°
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- Serie ATL 08 CON MOTOR C.C.

DIMENSIONES GENERALES

La =Lc + Carrera

Carrera Lc

- Soporte
posterior

@10F7

Finales de carrera FCM
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Longitud del cable de motor 0.3m
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N
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p Actuador sin FCE Actuador con FCM
o0 | CARRERA LONGITUD CARRERA LONGITUD [me] P[EKZ]O
[mm] Lc [mm] La [mm] [mm] Lc [mm] La [mm]
C100 100 266 366 73 293 366 239 3.5
C150 150 316 466 123 343 466 289 3.7
C200 200 366 566 173 393 566 339 3.8
C300 300 466 766 273 493 766 439 4.1
C400 400 566 966 373 593 966 539 4.4
C500 500 666 1166 473 693 1166 639 4.7
LONGITUD Carrera <300mm | Carrera > 300mm
Lc [mm] 166 + Carrera 220 + Carrera
T [mm] 139 + Carrera 166 + Carrera

CARACTERISTICAS

e Carga hasta 4.000N

¢ Velocidad lineal hasta 150mm/s

e Carrera estandar: 100, 150, 200, 300, 400, 500mm.

(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)

Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje de

bronce

Tubo exterior en aluminio anodizado

Véstago del cilindro en acero cromado- tolerancia 7

Terminal delantero en acero inoxidable AISI 303

Motores C.C. 12, 24 o 36V con filtro anti-ruido

electromagnético

e Ciclo de servicio maximo: 15% durante 10 min a
(-10 ... + 40)°C

e Posicion estandar del motor segun indica el disefio.
(A la derecha, cod. RH)
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e Grado de proteccion: IP65

-Con motor C.C. IP65
— test IP6X segin EN 60529 /12/13.4-13.6
— test IPX5 segun EN 60529 /14.2.5

¢ Lubricado de por vida, sin mantenimiento

OPCIONES

e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)

e Soporte posterior (Cod. SP)

e 2 interruptores de final de carrera ajustables (Cod.
FCM)

¢ 1 0 mas interruptores para posiciones intermedias

e Protecci6on mecanica contra sobrecarga: limitador de
par de seguridad (Cod. FS)

e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

e Motor montado a la izquierda (Cod. LH)



- Serie ATL 08 CON MOTOR C.C.

PRESTACIONES con motor de C.C. 24V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente el doble.)

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 14x4

)
= 50 = 10
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> I N T T
N ~ 1
20 BN 4 N //’/—/
— G R/
" — RN1 X %_./————‘
R RL1 1
0 RALT O
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
Carga [N] Carga [N]
_ Husillo trapecial con 2 entradas Tr 14x8
£ 100 < 10
E \ = RH2|RV2 RN2 RL2
E 90 % 3 ° L~
T 80 —) T g / 1/ _
g 2N 2 ]/ ~
= \ o /| P
50 \ RH2 5 / =
\ 7 ; >
40 AN 4 /// ,/
30 S NV va
20 RN2 2
—r. RL2
10 1
0 0
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
Carga [N] Carga [N]
Husillo trapecial con 3 entradas Tr 14x12
o 150 —10
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E R T 7
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2 100 — g 7 / 7
3 \\\ Es // //
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50 o RV3 3 1/
\--_
RN3 2
— = RL3
— 1
0 0
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
Carga [N] Carga [N]
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
ATLO8 RL1 C200 FCM C.C. 24V RH RPT 90 SP
Serie y Relacion Carrera Final de Motor Montaje de Terminal Soporte
tamafio carrera motor posterior girado posterior
a 90°
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- Serie ATL 10 CON MOTOR C.A.

DIMENSIONES GENERALES

La =Lc + Carrera

SOPORTE
Carrera . e POSTERIOR
!
Condensador 555 , 545
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T [mm] 139 + Carrera 166 + Carrera o
CODIGO CARRERA C100 C150 C200 C300 C400 C500
Carrera (til con FCE [mm] 100 150 200 300 400 500
Carrera util con FCM [mm] 73 123 173 273 373 473
144 + Carrera g
: 89 + Carrera . Finales de carrera eléctrico FCE
’ ‘ Longitud del cable /\
] e del FCE 1,5m - . —
2l I = = o =
~| 5 B &> 9 jl'
Lr!-—— - B J
[
o 225 75
CILINDRICO HOROUILLA ROTULA
ROE
P10F7 ?10H8 @ 10H7
n = n| o
s | 4 BH— <fE=HE = RE 8 ¢ }&
< - I
Z) 166 + Carrera 49 L__I31 = "
> con FCE 181 + Carrera & -"‘L
| i 7
<ZE con FCM 220 + Carrera ) E
< n <
= o 3
@ O il o o”: ~ “__ £
88 prr— Rl iy S
|15 12‘ 20

AL15




- Serie ATL 10 CON MOTOR C.A.

CARACTERISTICAS

técnica de COTRANSA)

e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje

de bronce

Fuerza de empuje de hasta 5.000N
Fuerza de tiro de hasta 4.000 N
Velocidad lineal hasta 140 mm/s
Carrera estandar: 100, 150, 200, 300, 400, 500mm
(Para diferentes carreras consulte a la oficina

e Tubo exterior en aluminio anodizado
e VVastago en acero cromado

e Terminal del vastago BA o ROE en acero
inoxidable AlISI 303 con buje de bronce .

OPCIONES

Diversos terminales.
Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)
Soporte posterior (Cod. SP)

Proteccion mecanica contra sobrecarga: Limitador de par
de seguridad (Cod. FS)
Motor freno

2 interruptores de final de carrera ajustables (Cod. FCM)
1 o mas interruptores para posiciones intermedias
Final de carrera electromecanico para velocidades hasta

30mm/s (Cod. FCE)

e Motor C.A. de 1-fase 230V 50Hz o 3-fases
230/400V 50Hz, proteccién estandar IP55.(IP54

con freno)

¢ Ciclo de servicio maximo: 30% durante 10 min a

(-10 ... + 40)°C.

¢ Posicion estdndar del motor segun indica el
disefio. (A la derecha, cod. RH)
¢ Lubricado de por vida, sin mantenimiento.

Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)
Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

PRESTACIONES con motor C.A. trifasico 50Hz 230/400V o monofasico 50Hz 230V

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 14x4

Potencia 0.09 kW 4 polos

Potencia 0.12 kW 2 polos

RELACIOH CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RH1 1750 23 1250 47
RV1 2620 15 1860 30
RN1 4490 7.5 3230 15
RL1 5000 3.5 5000 7.5
RXL1 5000 2 5000 3.5
Husillo trapecial con 2 entradas Tr 14x8
RELACION Potencia 0.09 kW 4 polos Potencia 0.12 kW 2 polos
CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RH2 1070 47 790 93
RV2 1620 30 1180 60
RN2 2880 15 2080 30
RL2 4800 7,5 3520 15
Husillo trapecial con 3 entradas Tr 14x12
RELACION Potencia 0.09 kW 4 polos Potencia 0.12 kW 2 polos
CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RH3 800 70 560 140
RV3 1210 45 860 90
RN3 2190 22 1540 45
RL3 3680 11 2680 22
Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga a traccion o compresion consultar.
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
ATL10 RL1 C400 FCM 230V 50Hz RH RPT 90 SP
Serie y tamafio | Relacién | Carrera Final de Motor Montaje Terminal posterior Sopor.te
carrera de motor girado a 90° posterior
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Serie ATL 10 CON MOTOR C.C.

DIMENSIONES GENERALES
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- Serie ATL 10 CON MOTOR C.C.

CARACTERISTICAS OPCIONES
e Carga hasta 4.000N o Diversos terminales.
¢ Velocidad lineal hasta 150 mm/s e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)
e Carrera estandar: 100, 150, 200, 300, 400, 500mm e Soporte posterior (Cod. SP)
(Para diferentes carreras consulte a la oficina ¢ Proteccidon mecanica contra sobrecarga: Limitador de par

técnica de COTRANSA)
e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje

de seguridad (Cod. FS)
Motor freno

de bronce e Encoder incremental, bidireccional, 100 pulsos/vuelta,
e Tubo exterior en aluminio anodizado con pulso cero de inicio, Push Pull 8+24 Vcc (Cod.EH38)
¢ Vastago del cilindro en acero cromado e 2 interruptores de final de carrera ajustables (Cod. FCM)
e Terminal del vastago BA o ROE en acero e 1 0 més interruptores para posiciones intermedias
inoxidable AISI 303 con buje de bronce ¢ Final de carrera electromecanico para velocidades hasta

e Motor C.C. 12024V

¢ Ciclo de servicio maximo: 30% durante 10 min a
(-10 ... +40)°C

¢ Proteccion estandar IP54

e Posicion estandar del motor segun indica el disefio.
(A la derecha, cod. RH)

¢ Lubricado de por vida, sin mantenimiento

30mm/s (Cod. FCE)
e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)
e Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

PRESTACIONES con motor C.C. 24V
(Caracteristicas con motor 12V C.C.: Misma carga, velocidad lineal 10% menor, consumo eléctrico 2 veces
mayor)

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 14x4

RELACION CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RH1 680 50 4
RV1 1020 32 4
RN1 1770 16 4
RL1 2960 8 4
RXL1 4000 4 4
Husillo trapecial con 2 entradas Tr 14x8
RELACION CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RH2 430 100 4
RV2 650 64 4
RN2 1160 32 4
RL2 1970 16 4
Husillo trapecial con 3 entradas Tr 14x12
RELACION CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RH3 310 150 4
RV3 470 96 4
RN3 840 48 4
RL3 1430 24 4

Irreversibilidad estatica

Para informacién acerca de la irreversibilidad estética con carga a traccidon o compresion consultar.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
ATL10 RL1 C400 FCM C'(i) 24 RH RPT 90 SP
Serie y tamafio | Relacion Carrera Final de Motor Montaje de Termlnal posterior Sopor_te
carrera motor girado a 90° posterior
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Serie ATL 12 CON MOTOR DE C.A.

DIMENSIONES GENERALES
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- Serie ATL 12 CON MOTOR C.A.

CARACTERISTICAS

Fuerza de empuje hasta 11.000N

Fuerza de tiro hasta 8.000N

Velocidad lineal hasta 93 mm/s

Carrera estandar: 100, 150, 200, 300, 400, 500,
600, 700, 800mm

(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)

Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje
de bronce

Tubo exterior en aluminio anodizado

Véastago en acero cromado

Terminal del vastago BA o ROE en acero
inoxidable AISI 303 con buje de bronce.

Motor C.A. de 3 0 1 fase

Ciclo de servicio a carga maxima: 30% durante 10
min a (-10 ... + 40)°C

Posicién estandar del motor segun indica el
disefio. (A la derecha, cod. RH)

Grado de proteccién estandar: IP55 (IP54 con
freno)

Lubricado de por vida, sin mantenimiento.

OPCIONES

Diversos terminales.
Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)
Soporte posterior (Cod. SP)

Proteccidon mecanica contra sobrecarga: Limitador de par

de seguridad (Cod. FS)

Motor freno

2 interruptores de final de carrera ajustables (Cod. FCM)
1 o mas interruptores para posiciones intermedias

Final de carrera electromecanico para velocidades hasta

30mm/s (Cod. FCE)

Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

e Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

PRESTACIONES con motor C.A. trifasico 50Hz 230/400V o monofasico 50Hz 230V

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 18x4
) Potencia 0.18 kW 4 polos Potencia 0.25 kW 2 polos
RELACION CARGA VELOCIDAD CARGA VELOCIDAD
[N] [mm/s] [N] [mm/s]
RV1 3130 23 2450 47
RN1 9620 5.5 7320 11
RL1 11000 25 11000 5.5
Husillo trapecial con 2 entradas Tr 18x8
) Potencia 0.18 kW 4 polos Potencia 0.25 kW 2 polos
RELACION CARGA VELOCIDAD CARGA VELOCIDAD
[N] [mm/s] [N] [mm/s]
RV2 2070 47 1590 93
RN2 6710 11 4500 22
RL2 10280 5.5 7660 11

Irreversibilidad estatica

Para informacién acerca de la irreversibilidad estatica con carga a tracciéon o compresion consultar.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
ATL12 RL1 C400 FCM CA. 2\:;’0/400 RH RPT 90 SP
Serie y tamafio | Relacion | Carrera Final de Motor Montaje de Termlnal posterior Sopor_te
carrera motor girado a 90° posterior
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3.- SERIE CLA
- Serie CLA 20 CON MOTOR C.C.

DIMENSIONES GENERALES
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|
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CARACTERISTICAS

e Carga hasta 2.000N
¢ Velocidad lineal hasta 48 mm/s (motor C.C.)
30 mm/s (motor C.A.)
e Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300mm.
(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)
Carcasa y terminal posterior en aluminio
Tubo exterior en aluminio anodizado.
Vastago en aluminio anodizado
Fijacion posterior:
- Al en acero cincado cilindrico
- A2 en aluminio fresado con buje de bronce
Terminal del vastago en acero inoxidable AlSI 303
Motor:
- C.C. 12, 24 V de imanes permanentes
- C.A. de trifasico o de 1 fase
Ciclo de servicio maximo:
- Motor C.C. 15% durante 10 min a (-10... +40)
°C
- Motor C.A. 30% durante 10 min a (-10... +40)
°C
¢ Posicion estandar del motor segin indica el
disefio. (A la derecha, cod. RH)

AL21

e Grado de proteccion:
-Con motor C.C. IP65
— test IP6X segun EN 60529 /12/13.4-13.6

— test IPX5 segun EN 60529 /14.2.5
(test realizado con el actuador parado, no en movimiento)
-Con motor C.A. IP55

¢ Lubricado de por vida, sin mantenimiento

OPCIONES

e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)

e Soporte posterior (Cod. SP) con fijacién posterior A2.

e interruptores de final de carrera eléctricos ajustables
(Cod. FC2)

e interruptores de final de carrera eléctricos ajustables con
parada de motor (no disponible con motor de trifasico
C.A) (Cod. FC2X)

¢ Interruptor para posiciones intermedias Cod.(FC)

o Potencidémetro rotativo 5kOhm para el control del
posicionamiento (Cod. POR 5k)

e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

¢ Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

ATENCION: El interruptor extra y el potenciometro no
pueden ser elegidos a la vez.



- Serie CLA 20 CON MOTOR DE C.A.

Condensador

PRESTACIONES con motor C.A. trifAsico 50Hz 230/400 V o monofasico 50Hz 230 V

@99

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 13.5x3

Potencia 0.06 kW 2 polos

RELACION CARGA VELOCIDAD
[N] [mm/s]
RN1 1500 11
RL1 2000 55

Husillo trapecial con 2 entradas Tr 14x8

Potencia 0.06 kW 2 polos

RELACION CARGA VELOCIDAD
[N] [mm/s]
RN2 1000 30
RL2 1100 15

PRESTACIONES con motor de C.C. 24V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de

corriente el doble.)

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 13.5x3
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Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga a traccion o compresion consultar.
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
CLA 20 RL1 C400 FC2 C.C.24V RH POR 5K RPT 90 SP
Serie 'y s Final de Montaje |Potenciometro | Terminal posterior | Soporte
~ Relacion | Carrera Motor . . o .
tamarfio carrera de motor rotativo girado a 90 posterior
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Serie CLA 25 CON MOTOR C.A.

DIMENSIONES GENERALES
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- Serie CLA 25 CON MOTOR C.A.

CARACTERISTICAS OPCIONES

e Fuerza de empuje hasta 5.000N o Diversos terminales.

e Fuerza de tiro hasta 4.000 e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)

¢ Velocidad lineal hasta 93mm/s e Soporte posterior (Cod. SP) con fijacién posterior A2.

e Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300mm ¢ Proteccidon mecanica contra sobrecarga: Limitador de par

(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)
e Carcasa en aluminio o
¢ Fijacion Al en acero cincado y plateado
Fijacion A2 en aleacion de aluminio .
e Tubo exterior en aluminio anodizado
¢ Vastago en acero cromado
e Terminal del vastago BA o ROE en acero .
inoxidable AlISI 303 con buje de bronce .
e Motor C.A. 301 fase

de seguridad (Cod. FS)

Motor freno.

Interruptores de final de carrera eléctricos ajustables
(Cod. FC2)

Interruptores de final de carrera eléctricos ajustables con
parada de motor (no disponible con motor de trifasico
C.A) (Cod. FC2X)

Interruptor para posiciones intermedias Cod.(FC)
Potenciometro rotativo 5kOhm para el control del
posicionamiento (Cod. POR 5Kk)

Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

¢ Ciclo de servicio a carga méaxima: o

30% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C

e Posicion estandar del motor segun indica el

disefio. (A la derecha, cod. RH)

e Grado de proteccion:

- Con motor C.A. sin freno IP55
- Con motor C.A. con freno IP54

¢ Lubricado de por vida, sin mantenimiento.

¢ Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

ATENCION: El interruptor extra y el potenciometro no
pueden ser elegidos a la vez.

PRESTACIONES con motor trifasico 50Hz 230/400V o monofasico 50Hz 230V

Husillo trapecial 1 entrada Tr 14x4

Potencia 0.09kW 4 polos Potencia 0.12kW 2 polos
RELACION CARGA VELOCIDAD CARGA VELOCIDAD
[N] [mm/s] [N] [mm/s]
RH1 1750 23 1250 47
RV1 2620 15 1860 30
RN1 4490 7.5 3230 15
RL1 5000 3.5 5000 7.5
RXL1 5000 2 5000 3.5
Husillo trapecial 2 entradas Tr 14x8
Potencia 0.09kW 4 polos Potencia 0.12kW 2 polos
RELACION CARGA VELOCIDAD CARGA VELOCIDAD
[N] [mm/s] [N] [mm/s]
RH2 1070 47 790 93
RV2 1620 30 1180 60
RN2 2880 15 2080 30
RL2 4800 7.5 3520 15

Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga a traccion o compresion consultar.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
C.A. POR 5K
CLA 25 RL1 C400 FC2 230/400V RH RPT 90 SP
Serie 'y - Final de Montaje Potencpmetro Termmal Soporte
~ Relacion | Carrera Motor rotativo posterior ;
tamario carrera de motor . posterior
girado a 90°
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- Serie CLA 25 CON MOTOR C.C.

DIMENSIONES GENERALES
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Irreversibilidad estatica
Para informacidén acerca de la irreversibilidad estética con carga de traccion o compresién consultar.
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- Serie CLA 25 CON MOTOR C.C.

CARACTERISTICAS

e Carga de hasta 4.000N
¢ Velocidad lineal hasta 100mm/s
e Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300mm
(Para diferentes carreras consulte a la oficina técnica de
COTRANSA)
e Carcasa en aluminio
¢ Fijacion Al en acero cincado y plateado
Fijacion A2 en aleacion de aluminio con buje de bronce.
e Tubo exterior en aluminio anodizado
e Vastago en acero cromado
e Terminal del vastago BA o ROE en acero inoxidable AlSI
303 con buje de bronce
¢ Posicion estandar del motor segun indica el disefio. (A la
derecha, cod. RH)
e Motor C.C. 12,
electromagnético
¢ Ciclo de servicio maximo:
15% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C
e Grado de proteccion IP65:
- test IP6X segun EN 60529/12/13.4-13.6
- test IPX5 segun EN 60529/14.2.5
(test realizado con el actuador parado, no en movimiento)

e Lubricado de por vida, sin mantenimiento.

24 o 36 V con filtro anti-ruido

OPCIONES

¢ Diversos terminales.

e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)

e Soporte posterior (Cod. SP) con fijacion posterior
A2.

e Protecciéon mecanica contra sobrecarga: Limitador
de par de seguridad (Cod. FS)

e Interruptores de final de carrera eléctricos
ajustables (Cod. FC2)

e Interruptores de final de carrera eléctricos
ajustables con parada de motor (no disponible con
motor de trifasico C.A.) (Cod. FC2X)

¢ Interruptor para posiciones intermedias Cod.(FC)

e Potenciometro rotativo 5kOhm para el control del
posicionamiento (Cod. POR 5k)

e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

e Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

ATENCION: El interruptor extra y el potenciémetro
no pueden ser elegidos a la vez.

PRESTACIONES con motor de C.C. 24 V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente es el doble.)
Husillo trapecial con 1 entrada Tr 14x4

ul
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—10

W
I= < 5 RH1| RV1 RN1
E \| 2 v |-
8 \ G /1 / £ ALY,
3, L s /71 i
2 N \RHI = .y 1
g \\\\ 5 Z —
20 \\ A / 1/ ] _____-/ L1
BV . —
P ] 3 ///_4
o ~—— RN1 2 -
T AL 1
0 HALT 0
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
Carga [N] Carga [N]
Husillo trapecial con 2 entradas Tr 14x8
= 100 10
é 50 [\ T RH2|RV2 RN2 RL2
= 80 \ o 8 / / //
\ []
® 70 AY 2, / / //
ke ) 2 [/ 7 e
8 60 P 36 A—
o \ = / I
2 so \RH2 5 / -
RV2 AT
30 ."‘-.______ 3 /|
20
~] RN2 = 2
10 e 1
0 0
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
Carga [N] Carga [N]
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
CLA 25 RL1 C400 FC2 C.C.24Vv RH POR 5K RPT 90 SP
Serie 'y Relacién | Carrera Final de Motor Montaje de | Potencidmetro | Terminal posterior | Soporte
tamafio carrera motor rotativo girado a 90° posterior
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- Serie CLA 25 S-CLA 25 M CON MOTOR DE C.A. Y C.C.

DIMENSIONES GENERALES

La =L.c + Carrera

_La=Lc +Carrera__

N SOPORTE
Carrera | Lc e POSTERIOR
T Condensador T_]
455, 915 98 |
o Q0 . o AGU.®10hn7
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potenciémetro \ I ] E
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e accionamiento manual de emergencia — —
) : . Q Fijacion A1 | Fijacion A2
e Ajuste de finales de carrera y potenciémetro Tt 220 227
Actuador con fijacién Al Actuador con fijacién A2 PESO PESO
CODIGO LONGITUD LONGITUD [Kg] [Ka]
CARRERA | CARRERA — = = T | CARRERA — = - T o con
[mm] mm] | [mm [mm] [mm] [mm] | [mm] [mm] | motor CC | motor CA
C300 300 516 816 481 300 523 823 488 4.8 6.0
C400 400 616 1016 | 581 400 623 1023 | 588 5.1 6.3
C500 500 716 1216 | 681 500 723 1223 | 688 5.4 6.6
C600 600 816 1416 | 781 600 823 1423 | 788 5.7 6.9
C700 700 916 1616 | 881 700 923 1623 | 888 6.0 7.2
C800 800 1016 | 1816 | 981 800 1023 | 1823 | 988 6.3 7.5
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- Serie CLA 25 S-CLA 25 M CON MOTOR DE C.A.
Los CLA 25 S Y CLA 25 M son versiones reforzadas del CLA

Y C.C.

25, con los componentes del accionamiento lineal

mayorados para mejorar la resistencia a la carga en el extremo con carrera larga. Para las tablas y diagramas de

prestaciones en funcion de las relaciones disponibles véanse |

as del CLA 25.

Ademas, respecto al CLA 25 esta disponible también con el dispositivo antirrotacion (AR).

Diagrama carga-carrera

10 000 .
= N AN
S 8000
©
U - | —
6 000 N
NS ' ) _ CLA25M Tr18x4 - Tr 18x8
4 000 Vastago @ 30mm
- ’\ CLA 258 ;I'/r’ 1t6x4 —(;’r3106x8
t astago mm
2000 4‘ Factor de seguridad = 2 I —— - 1454 Tr14x8
" } ‘ CLAZS Vastago @25mm
300 400 500 600 700 800

Carrera [mm]

CARACTERISTICAS

e Carga de hasta 5.000N
¢ Velocidad lineal hasta: 100mm/s (con motor C.C.)
90mm/s (con motor C.A.)

¢ Carrera estandar: 300, 400, 500, 600, 700, 800mm
(Para diferentes carreras consulte a la oficina técnica de
COTRANSA)

e Carcasa en aluminio

¢ Fijacion Al en acero cincado y plateado

Fijacion A2 en aleacion de aluminio

Tubo exterior en aluminio anodizado—con buje de bronce.

Vastago en acero cromado

Terminal del vastago BA o ROE en acero inoxidable AISI

303 con buje de bronce

Posicién estandar del motor segun indica el disefio. (A la

derecha, cod. RH)

e Motor:

-C.C. 12, 24 0 36 V con filtro anti-ruido electromagnético

-C.A. de 1 o 3 fase.

Ciclo de servicio con maxima carga:

-C.C. 15% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C

-C.A. 30% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C

Lubricado de por vida, sin mantenimiento

Proteccion estandar con motor C.C. IP65:

- test IP6X segun EN 60529/12/13.4-13.6

- test IPX5 segun EN 60529/14.2.5
(test realizado con el actuador parado, no en movimiento)

-con motor C.A. sin freno IP55

-con motor C.A. con freno IP54

Irreversibilidad estatica

OPCIONES

¢ Diversos terminales de vastagos.

e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)

e Soporte posterior (Cod. SP) con fijacién posterior
A2.

e Proteccibn mecénica contra  sobrecarga:
Limitador de par de seguridad (Cod. FS)

e Motor freno.

¢ Dispositivo antirrotacion. (Cod. AR).

e Interruptores de final de carrera eléctricos
ajustables (Cod. FC2).

e Interruptores de final de carrera eléctricos
ajustables con parada de motor (no disponible
con motor de trifasico C.A.)  (Cod. FC2X)

¢ Interruptor para posiciones intermedias Cod.(FC)

e Potenciometro rotativo 5kOhm para el control del
posicionamiento (Cod. POR 5k)

e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

e Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

ATENCION: El interruptor extra y el potenciémetro
no pueden ser elegidos a la vez.

Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresion consultar.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
CLA 258 RL1 C400 FC2 CCc24v RH POR 5K RPT 90 SP
Serie 'y - Final de Montaje | Potencidmetro Termlr_lal Soporte
~ Relacion | Carrera Motor . posterior ;
tamario carrera de motor rotativo . posterior
girado a 90°
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- Serie CLA 28 CON MOTOR DE C.A. Y C.C.

DIMENSIONES GENERALES

__La=Lc +Carrera

-

Carrera Lc
-
455, 875 |25
. h |
s S —
= " b N
m
e ——H—Hd— o= 1ol
| o~
8 o14lF7 g S
Longitud del cable del motor 0,3m 50 -
026 Buje en bronce
4.._’_'...—

— 3
Dl 3¢ NSS— S L ——
| JILTI. " Il

N
- ~— 26 | 3 n
*[6 %‘JS._.__-—TE L = o
sla = I
r T
{ 1435 33
LONGITUD [mm]
Lc [mm] 230 + Carrera
La [mm] 191 + Carrera

CARACTERISTICAS

Carga de hasta 10.000N

Velocidad lineal hasta: 8mm/s (con motor C.C.)
3,7mm/s (con motor C.A.)

Carrera estandar: 200, 300, 400, 500, 600, 700,

800mm

(Para diferentes carreras consulte a la oficina

técnica de COTRANSA)

Carcasa en fundicién con terminal posterior

integrada y buje de bronce

Tubo exterior en aluminio anodizado

Vastago en acero cromado

Terminal del vastago BA en acero inoxidable AISI

303

Posicién estandar del motor y preengrane segln

indica el disefio. (A la derecha, cod. RH)

Motor:

-C.C. 12, 24 0 36 V con filtro anti-ruido

electromagnético

-C.A.de 301 fase

Ciclo de servicio con maxima carga:

-C.C. 15% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C

-C.A. 30% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C

Lubricado de por vida, sin mantenimiento

AL29

e Proteccién estandar con motor C.C. IP65:
- test IP6X segun EN 60529/12/13.4-13.6
- test IPX5 segun EN 60529/14.2.5
(test realizado con el actuador parado, no en movimiento)
-con motor C.A. sin freno IP55
-con motor C.A. con freno IP54

OPCIONES

¢ Diversos terminales de vastagos.
e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)

e Proteccidn mecanica contra sobrecarga: Limitador de par

de seguridad (Cod. FS)
¢ Dispositivo antirrotacion. (Cod. AR).

¢ Interruptores de final de carrera eléctricos ajustables

(Cod. FC2)

¢ Interruptores de final de carrera eléctricos ajustables con
parada de motor (no disponible con motor de trifasico

C.A) (Cod. FC2X)

¢ Interruptor para posiciones intermedias Cod.(FC)

e Potenciometro rotativo 5kOhm para el control
posicionamiento (Cod. POR 5k)

e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

¢ Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

ATENCION: El interruptor extra y el potenciémetro no

pueden ser elegidos a la vez.



- Serie CLA 28 CON MOTOR DE C.A. Y C.C.

ROTULA HORQUILLA
TS FO
@14H7 D@ 14H8
@)
2
> | "L © N (e IHE
<
2 36 65
=z n
= 2o
— 7, mm
z == N SRt

54 16 8

PRESTACIONES con motor de C.C. 24 V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente es el doble.)

10 —10
0 = H as
E ? E ? RN/RH2[, RN/RV2)L
=8 7 8 / A
@ > 5 /
S 7 h € 7 I/’ ,//,/
3 ™ va RL/RH2
O 6 nN 6 y. A
> 9 y A A al
5 N 5 . >
T NG P T |RL/RV2
e | | L~
4 r—L_ = - \\RN/RHZ 4 Z 1/’ I’__)-'-'l— T
RL/RH2 —] ~y v e — RL/RN2
3 — - RN/RV2 3 - =
L ~l_ [T~ AFZ A
— ] e | L]t
2 |RL/RV2 T =S = 2
1 [Tt
1 |RL/RN2 1
o LLLI 0
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Carga [KN] Carga [KN]
PRESTACIONES con motor C.A. trifasico 50Hz 230/400V o monofasico 50Hz 230V
Husillo trapecial con 2 entradas Tr18x8
- Potencia 0.06kW 2 polos
RELACION CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RL/RH2 3600 3.7
RL/RV2 5500 2.4
RL/RN2 9600 1.2

Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresidn consultar.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
CLA 28 RL1 C400 FC2 C.C.24V RH POR 5K RPT 90 SP
. . . L Terminal
Ser|e~y Relacion | carrera Final de Motor Montaje Potenmo_metro posterior Sopor_te
tamafio carrera de motor rotativo girado a 90° posterior
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- Serie CLA 28 T CON MOTORDE C.A. Y C.C.

El actuador CLA 28 T se diferencia del CLA 28 en la ejecucién del tubo de
proteccion, que se fabrica en acero cincado, con didmetro exterior de @50
mm, lo que permite fijar un soporte con casquillos autolubricados en el

mismo tubo de proteccién.

Por lo tanto, el actuador puede ser fijado con este soporte reduciendo la
distancia entre centros para conseguir mejorar la resistencia a las cargas

de traccién-compresion.

Una aplicacion tipica para este actuador son los seguidores solares.

DIMENSIONES GENERALES

TERMINAL BASE @
@30
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CARRERA
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TERMINAL VASTAGO

ROTULA HORQUILLA
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Longitud [mm]

Lc

178 + Carrera

Posicién definida
por el cliente

La cota T varia segun la necesidad del
cliente dependiendo siempre de la
siguiente formula.

120

< T < Carrera
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- SERIE CLA 28 T CON MOTORDE C.A.Y C.C.

CARACTERISTICAS

1000mm

Carga de hasta 10.000N

Velocidad lineal hasta: 8mm/s (con motor C.C.)
3,7mm/s (con motor C.A.)

Carrera estandar: 400, 500, 600, 700, 800, 900,

(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)

buje de bronce

agrandado.

autolubricados.
¢ Vastago en acero cromado

e Terminal del vastago en acero inoxidable AISI 303.
Posicion estandar del motor y preengrane segin indica

el disefio. (A la derecha, cod. RH)

Motor:

-C.C. 12, 24 0 36 V con filtro anti-ruido electromagnético

-C.A. trifasico o monofasico.

Ciclo de servicio a maxima carga:
Motor C.C.: 15% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C
Motor C.A. 30% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C
Proteccion estandar con motor C.C. IP65:
- test IP6X segun EN 60529/12/13.4-13.6

- test IPX5 segun EN 60529/14.2.5

(test realizado con el actuador parado, no en movimiento)
-con motor C.A. sin freno IP55
-con motor C.A. con freno IP54

Velocidad [mm/s]

—
o

~ o 0

(V2o

Carcasa en fundicién con terminal posterior integrada y
Tubo exterior en aluminio anodizado con espesor

Bisagra del tubo exterior en acero cincado con bujes

Posicion estandar del motor y preengrane segun

indica el disefio. (A la derecha, cod. RH)

Lubricado de por vida, sin mantenimiento

OPCIONES

Diversos terminales de vastagos.

Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)

Dispositivo antirrotacion. (Cod. AR).

interruptores de final de carrera eléctricos ajustables
(Cod. FC2)

Interruptores de final de carrera eléctricos ajustables
con parada de motor (no disponible con motor de
trifasico C.A.)  (Cod. FC2X)

Interruptor para posiciones intermedias Cod.(FC)
Potenciometro rotativo 5kOhm para el control del
posicionamiento (Cod. POR 5k)

Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

Motor montado a la izquierda (Cod. LH)

ATENCION: El interruptor extra y el potenciémetro no
pueden ser elegidos a la vez.

PRESTACIONES con motor CC 24V - Husillo trapecial con 2 entradas Tr 18x8
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PRESTACIONES con motor C.A. trifasico 50Hz 230/400V o monofasico 50Hz 230V

Husillo trapecial con 2 entradas Tr18x8

RELACION

Potencia 0.06kW 2 polos

CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RL/RH2 3600 3.7
RL/RV2 5500 2.4
RL/RN2 9600 12
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
CLA28T | RL1 C400 FC2 CC24v RH POR 5K RPT 90 SP
Serie 'y . Final de Montaje | Potenciémetro | Terminal posterior| Soporte
~ Relacion| Carrera Motor . . .
tamano carrera de motor rotativo girado a 90° posterior

AL32



4.- SERIE LMP
- Serie LMP 03 CON MOTOR C.C.

DIMENSIONES GENERALES

La =L.c +Carrera

Carrera Lc
T
87
Finales de carrera
FCM J2|, 10
N 0, |14, P
” S ME T S
[ (. I
ol {——el—+——————e] &
r& . 1 | 1 |
& \* 210H7 I @10H7
(e}
[
o | o Longitud del cable del motor 0,3m =—= 3
116 | 52
CODIGO CARRERA LONGITUD PESO CONEXION DE MOTOR
CARRERA [mm] Lc [mm] | La[mm] T [Kg] EXTENDER
C100 100 252 352 233 1.30 @ A
C150 150 302 452 283 1.55 B ROJO ( M
C200 200 352 552 333 1.80 = NEGRO \ =
C250 250 402 652 383 2.05
C300 300 452 752 433 2.30 GRlRass

Velocidad [mmy/s]

N
o
(=)

-
ul
(@]

100

ul
o

PRESTACIONES con motor de C.C. 24 V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de es el

doble.)
—4
~L [ T 1] < RL2 [ RN1 RL1
o ° 1
cC 24 VH g 3 - —
~.. ' 3 A A
T~ RL2 & pre=
Pr—t— | --..._____ ' —
RN1 ___nu : o 24 V
, ; T
0 100 200 300 0 100 200 300
Carga [N] Carga[N]
OPCIONES

CARACTERISTICAS

Carga hasta 280N
Velocidad lineal hasta 190mm/s
Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300mm
Carcasa en aleacion de aluminio
Tubo de proteccién en aluminio anodizado
Vastago en aluminio anodizado
Terminal delantero en acero inoxidable AlISI 303
Motores C.C. 12, 24 o 36V con filtro anti-ruido

electromagnético, proteccién estandar IP30

Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)

2 interruptores de final de carrera ajustables (Cod. FCM)
Interruptor extra para posiciones intermedias

Encoder incremental a dos canales sobre el eje del
motor

1 pulso/giro (Cod. Gl 21)

4 pulsos/giro (Cod. Gl 24)

« Ciclo de servicio maxima carga: Numero de pulsos por Relacion
15% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C 100mm de carrera RL2 | RN1 | RL1
e Lubricado de por vida, sin mantenimiento. Gl21 34 | 67 91
Gl 24 136 | 267 | 364
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
LMPO3 RL1 C400 FCM cCc24v RH RPT 90
Ser|e~y Relacién | Carrera Final de Motor Montaje TerrT_unaI posterior
tamafio carrera de motor girado a 90°
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5.- SERIE UAL

- Serie UAL 0 CON MOTOR DE C.C.

DIMENSIONES GENERALES

La = Lc + Carrera

Carrera Lc
70 T
15 Finales de carrera , 147
/ FCM \ ‘
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CODIGO CARRERA T PESO PESO
CARRERA [mm] Lc [mm] La [mm] [mm] [Kg] [Kg]
C100 100 343 443 309 35 4.0
C200 200 443 643 409 3.8 4.3
C300 300 543 843 509 4.1 4.6
C400 400 643 1043 609 4.4 4.9
C500 500 743 1243 709 4.7 5.2
CILINDRICO HORQUILLA ROTULA
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i il T o +— [
T B e o o st == | o el I == :
_ |15 12,20
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- Serie UAL 0 CON MOTOR DE C.C.
CARACTERISTICAS OPCIONES

¢ Carga hasta 400N ¢ Diversos terminales de vastagos.
¢ Velocidad lineal hasta 600mm/s e Vastago en acero inoxidable (Cod. SS)
e Carrera estandar: 100, 200, 300, 400, 500mm e Soporte posterior (Cod. SP)

(Para diferentes carreras consulte a la oficina ¢ Motor freno

técnica de COTRANSA) ¢ 2 interruptores de final de carrera ajustables (Cod. FCM)
¢ Carcasa en aluminio y terminal posterior con buje ¢ Interruptor extra para posiciones intermedias

de bronce « Encoder incremental bidireccional, 100 pulsos/vuelta con
e Tubo de proteccion en aluminio anodizado pulso 0, Push-Pull, 8/24 Vcc (Cod. EH38)
« Vastago del cilindro en acero cromado e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

¢ Terminal del vastago BA o ROE en acero
inoxidable AlISI 303 con buje de bronce
e Motores C.C. 12024V
e Ciclo de servicio a carga maxima:
30% durante 10 min a (-10 ... + 40) °C
¢ Lubricado de por vida, sin mantenimiento
¢ Proteccion estandar 1P54.

PRESTACIONES con motor de C.C. 24 V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente el doble.)

Husillo trapecial con 1 entrada Tr 14x4

RELACION CARGA [Kg] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RV1 210 200 4
RN1 390 100 4

Husillo trapecial con 2 entradas Tr 14x8

RELACION CARGA [Kg] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RV1 120 400 4
RN1 230 200 4

Husillo trapecial con 3 entradas Tr 14x12

RELACION CARGA [Kg] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RV1 90 600 4
RN1 170 300 4

Irreversibilidad estéatica
Para informacién acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresion consultar.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
UALO RL1 C400 FCM C.C.24Vv RPT 90
SerleNy Relacion | Carrera Final de Motor Terrr_unal posteonor
tamafo carrera girado a 90
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6-. SERIE BSA

- Serie BSA 08 CON MOTOR DE C.C.

DIMENSIONES GENERALES

La =Lc + Carrera
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_ . fl 5 @
N ) i —=T N m m o 1 ~F
& ! o1 ] S =
L | e o
15 \ )
15
) 2ks . 28
Longitud del cable del motor 0,3m I A\ .
4
. LONGITUD
CODIGO CARRERA T PESO
CARRERA [mm] Lc [mm] La [mm] [mm] [Kg]
C100 100 327 427 296 3.6
C150 150 377 527 346 3.7
C200 200 427 627 396 3.9
C250 250 477 727 446 4.0
C300 300 527 827 496 4.2
C400 400 627 1027 596 4.5
C500 500 727 1227 696 4.8
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- Serie BSA 08 CON MOTOR DE C.C.

CARACTERISTICAS

Carga de hasta 5.000N.

Velocidad lineal hasta: 64mm/s

Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300, 400,
500mm.

Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje
de bronce.

Husillo de bolas BS 14x5.

Tubo exterior en aluminio anodizado.

Vastago del cilindro en acero cromado.

Terminal del vastago en acero inoxidable AlISI 303
con buje de bronce.

Posicion estandar del motor segun indica el disefio.

(A la derecha, cod. RH).

Motor: C.C. 12, 24 0 36 V con filtro anti-ruido
electromagneético.

(NO DISPONIBLE CON FRENO)

Ciclo de servicio a carga maxima:

50% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C.

¢ Grado de proteccion estandar IP65:
- test IP6X segin EN 60529/12/13.4-13.6
- test IPX5 segin EN 60529/14.2.5
(test realizado con el actuador parado, ho en movimiento)

e Lubricado de por vida, sin mantenimiento

OPCIONES

¢ Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)

¢ Soporte posterior (Cod.SP)

e Proteccidn mecanica contra sobrecarga: Limitador de par
(Cod. FS).

e Dos interruptores de final de carrera magnéticos
ajustables (Cod. FCM)

¢ Interruptor extra para posiciones intermedias

e Motor y preengrane montado a la izquierda (Cod. LH)

e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

PRESTACIONES con motor de C.C. 24V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y Consumo de
corriente el doble.)

70

60 P\

Velocidad [mm/s]

0 e\

N
. \\\HH1
\
~ N\RV
‘-—-_-——__-—___ ]
~———_|RN1
10 E——N
. RXLT
0 1000 2000 3000 4000 5000
Carga [N]

Irreversibilidad estatica

— 10
% RH1 RV1 RN1
T 9
. /| /
E
/ RL1
// L~ RXL1
4 7 // -
/

2 é%/

1

0

0 1000 2000 3000 4000 5000

Carga [N]

Para informacién acerca de la irreversibilidad estatica con carga de tracciéon o compresion consultar.
Motor freno no disponible. Por lo tanto, no es disponible la irreversibilidad total.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
BSAO08 RL2 C400 FCM CC24VvV RH RPT 90
Ser|e~y Relacién | Carrera Final de Motor Montaje Tern_mnal posterior
tamafio carrera de motor girado a 90°
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- Serie BSA 10 CON MOTOR C.A.

DIMENSIONES GENERALES
La =Lc + Carrera

Carrera ' Lc SOPORTE
POSTERIOR
T ap
[ sP |
Condensador
N\
q m { AGU.010h7
N "\51"'—: G T
B — o P\
i g | \ 1 2
- [—1m
1p] \ ,
TERMINAL BASE % -l
CON AGU. ROSCADO 102 |
. W
_ :Ij—-»:gr—g"l n ©
NP —BdEmr~ G+ = ==
M~ || o o
<l Qo
=la @ 28
Finales de carrera FCM | i
| e @f 46
I NIO =
L.-—- —
‘ [=
2110 e
\_ i J =
1
Actuador con FCE Actuador con FCM PESO [Kg]
CODIGO LONGITUD LONGITUD T
CARRERA CARRERA Lc La CARRERA Lc La [mm] mptor motor con
[mm] [mm] estandar freno
[mm] [mm] [mm] [mm]
C100 85 281 366 53 313 366 239 4.8 5.3
C150 135 331 466 103 363 466 289 4.9 5.4
C200 185 381 566 153 413 566 339 5.1 5.6
C250 235 431 666 203 463 666 389 5.2 5.7
C300 285 481 766 253 513 766 439 5.4 5.9
C400 385 581 966 353 613 966 539 5.7 6.2
C500 485 681 1166 453 713 1166 639 6.0 6.5
159 + Carrera ,
: 89 +Carrera ; Finales de carrera FCE
— E*—————JE‘_ . Iaolnggug 1d%| cable "
al & B 2 Sl FCETom 2
N N I o) :I'
U-!__ _ J
~
T 22.5

Irreversibilidad estatica

Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresion consultar.
La condicién de irreversibilidad es posible con motor freno.
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- Serie BSA 10 CON MOTOR C.A.

CILINDRICO HORQUILLA ROTULA

P10F7

@25

196 + carrera
con FCE 211 + carrera
con FCM 260 + carrera

TERMINAL VASTAGO

ROE

?10H8 D 10H7

49 31

20

\O
N

CARACTERISTICAS

Fuerza de empuje de hasta 5.000N
Fuerza de tiro de hasta 4.000N
Velocidad lineal hasta: 58mm/s
Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300, 400,
500mm
(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)
e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje
de bronce
Husillo de bolas BS 14x5
Tubo exterior en aluminio anodizado
Vastago del cilindro en acero cromado
Terminal del vastago BA o ROE en acero
inoxidable AlISI 303 con buje de bronce
o Posicion estandar del motor segun indica el disefio.
(A la derecha, cod. RH)
¢ Motor: C.A. trifasico o 1 fase
e Ciclo de servicio a carga maxima:
100% durante 10min a (-10 ... + 40)°C
¢ Grado de proteccion: IP55 (IP54 con freno)
e Lubricado de por vida, sin mantenimiento

61
mn
g
g 4l = ——
i e =
12|,20
OPCIONES

Diferentes terminales del vastago

Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)
Soporte posterior (Cod.SP)

Proteccidon mecanica contra sobrecarga: Limitador de par
(Cod. FS).

e Motor con freno
e Dos interruptores de final de carrera magnéticos

ajustables (Cod. FCM)

Interruptor extra para posiciones intermedias.

Finales de carrera eléctricos (Cod. FCE)

(Para velocidad lineal hasta 30mm/s)

Motor y preengrane montado a la izquierda (Cod. LH)
Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

PRESTACIONES con motor C.A. trifasico 50Hz 230/400 V o monofasico 50Hz 230V

Actuador con husillo de bolas BS 14x5

RELACION Potencia 0.09 kW 4 polos Potencia 0.12 kW 2 polos
CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RH1 2180 29 1490 58
RV1 3290 19 2300 37
RN1 5000 4230 19
RL1 5000 4.5 5000 9
RXL1 5000 25 5000 4.5
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
BSA 10 RL1 C400 FCM C.A. 230/400V RH RPT 90
. . . Terminal
Ser|e~y Relacion | Carrera Final de Motor Montaje de posterior girado
tamafio carrera motor 2 900
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- Serie BSA 10 CON MOTOR C.C.

La =Lc +Carrera

DIMENSIONES GENERALES

Carrera , Lc SOPORTE
| POSTERIOR
& A AGU.Q10h7
= s = —
m
e — — e ———— P
u\l Zb: "
TERMINAL BASE 4
CON AGU. ROSCADO 15
]}
o ¢
H i -
mﬁ@ e = = = A = = = A HE— R =
~ s rl e 5 5 o
y— Q 9
o|o ‘25568 % 8
=la ! D LG 28
Finales de carrera FCM | 76 | | o~ %E c
| | e°218 L
1/@P g |5
LS | = @]
I |{T) il = |E
L=
Actuador con FCE Actuador con FCM PESO [Kg]
CODIGO LONGITUD LONGITUD T .
CARRERA CARRERA i La CARRERA Lc La [mm] motor sin | motor con
[mm] [mm] freno freno
[mm] [mm] [mm] [mm]
C100 85 281 366 53 313 366 239 4.8 5.3
C150 135 331 466 103 363 466 289 4.9 5.4
C200 185 381 566 153 413 566 339 5.1 5.6
C250 235 431 666 203 463 666 389 5.2 5.7
C300 285 481 766 253 513 766 439 5.4 5.9
C400 385 581 966 353 613 966 539 5.7 6.2
C500 485 681 1166 453 713 1166 639 6.0 6.5
159 + Carrera
, 89 + Carrera . Finales de carrera FCE
S S— } ™ s, l Longitud del cable _/» _
o = == del FCE 1,5m g =
el 5 ) o)
° o 1> i 1
— | ] L B L
"
= 225 75

Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresion consultar.

La condicién de irreversibilidad es posible con motor freno.
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- Serie BSA 10 CON MOTOR C.C.

CILINDRICO HORQUILLA ROTULA
ROE
D10F7 ?10H8 @10H7
)
< A
5 = Q *@ — X & Xi—
~< -
> 196 + carrera 49 31
| e - -
<Zf con FCE 211 + carrera 61
S con FCM 260 + carrera
D: umn
L o
T ¥
N T S e S R = S
115 12L20
CARACTERISTICAS OPCIONES

e Fuerza de empuje de hasta 5.000N o Diferentes terminales del vastago
e Fuerza de tiro de hasta 4.000N e Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)
¢ Velocidad lineal hasta: 63mm/s e Soporte posterior (Cod.SP)
e Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300, 400, e Proteccidn mecanica contra sobrecarga: Limitador de par
500mm (Cod. FS).
(Para diferentes carreras consulte a la oficina e Motor con freno
técnica de COTRANSA) e Dos interruptores de final de carrera magnéticos
e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje ajustables (Cod. FCM)
de bronce ¢ Interruptor extra para posiciones intermedias.
¢ Husillo de bolas BS 14x5 ¢ Finales de carrera eléctricos (Cod. FCE)
¢ Tubo exterior en aluminio anodizado (Para velocidad lineal hasta 30mm/s)
e Vastago del cilindro en acero cromado e Encoder incremental, bidireccional, 100 pulsos/vuelta,
e Terminal del vastago BA o ROE en acero Push-Pull 8/24 Vcc (Cod. EH38)
inoxidable AISI 303 con buje de bronce ¢ Motor y preengrane montado a la izquierda (Cod. LH)
¢ Posicion estandar del motor y preengrane segun e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

indica el disefio. (A la derecha, cod. RH)
e Motor: C.C. 12024V
¢ Ciclo de servicio a carga maxima:
100% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C
e Grado de proteccion estandar: IP54
e Lubricado de por vida, sin mantenimiento

PRESTACIONES con motor de C.C. 24V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente absorbida es el doble.)

Actuador con husillo de bolas BS 14x5

RELACION CARGA [Kg] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RH1 800 63 4
RV1 1260 40 4
RN1 2350 20 4
RL1 4130 10 4
RXL1 5000 5 3

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
BSA 10 RL1 C400 FCM CC24v RH RPT 90
Serie y s Final de Montaje de Terminal posterior
~ Relacion | Carrera Motor .
tamafo carrera motor girado a 90°
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- Serie BSA 11 CON MOTOR C.A.

La =Lc +Carrera

DIMENSIONES GENERALES

Lc SOPORTE
Carera ' POSTERIOR
!
Condensador 555_, 545
0 m . AGU.10h7
s = = '\j"r——\ S
- e | e o o N
i 11 m
v T
TERMINAL BASE «L.ﬁ
CON AGU. ROSCADO 103
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_ T ©
- | _
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o8 3
sa ‘ = 28
. | c
Finales de carrera FCM : ‘ © 8 6
I N
L=l e
o
=
®110
. /
Longitud [mm]
Lc 243 + Carrera
T 212 + Carrera
. LONGITUD
CODIGO CARRERA T PESO
CARRERA [mm] Lc [mm] La [mm] [mm] [Kg]
C100 100 343 443 312 54
C150 150 393 543 362 55
Cc200 200 443 643 412 57
C250 250 493 743 462 5.8
C300 300 543 843 512 6.0
C400 400 643 1043 612 6.3
C500 500 743 1243 712 6.6

Irreversibilidad estatica
Para informacién acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresién consultar.
La condicién de irreversibilidad es posible con motor freno.
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- Serie BSA 11 CON MOTOR C.A.

CILINDRICO HORQUILLA
ROE
@10F7 @10H8

3 .

< i, Q| {&-—HX-

7))

<>‘: 243 +carrera 49

2 61

Z

=

nd

= : -

1 4l]
g Rl a3 H1
15 12|,20
CARACTERISTICAS OPCIONES
e Fuerza de empuje de hasta 5.000N. .
e Fuerza de tiro de hasta 4.000N °
¢ Velocidad lineal hasta: 117mm/s °
e Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300, 400, °
500mm. (Cod. FS).

(Para diferentes carreras consulte a la oficina .
técnica de COTRANSA)
e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje °

de bronce.

Husillo de bolas BS 14x10.

Tubo exterior en aluminio anodizado.
Vastago del cilindro en acero cromado.
Terminal del vastago BA o ROE en acero

ROTULA

28

14

105

Diferentes terminales del vastago

Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)
Soporte posterior (Cod.SP)
Proteccion mecanica contra sobrecarga: Limitador de par

ajustables (Cod. FCM)

Dos interruptores de final de carrera magnéticos

Interruptor extra para posiciones intermedias.

¢ Motor y preengrane montado a la izquierda (Cod. LH)
e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

inoxidable AISI 303 con buje de bronce.

¢ Posicion estdndar del motor y preengrane segun
indica el disefio. (A la derecha, cod. RH).

¢ Motor: C.A. trifdsico o monofasico con freno

¢ Ciclo de servicio carga maxima:
100% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C.

e Grado de proteccion: IP54

e Lubricado de por vida, sin mantenimiento

PRESTACIONES con motor C.A. trifasico 230/400 V o monofasico 50Hz 230 V

Actuador con husillo de bolas BS 14x10

RELACION

Potencia 0.09 kW 4 polos

Potencia 0.12 KW 2 polos

CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RH2 1120 58 760 117
RV2 1730 37 1170 75
RN2 3100 19 2220 37
RL2 5000 9.5 3790 19
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
BSA 11 RL1 C400 FCM C.A. 230/400V RH RPT 90
Seriey o Final de Montaje de Terminal posterior
. Relacién | Carrera Motor .
tamafo carrera motor girado a 90°
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- Serie BSA 11 CON MOTOR C.C.

DIMENSIONES GENERALES

La =Lc + Carrera

Carrera Lc SOPORTE
T POSTERIOR
555 545
& é I __ AGU.010h7
= A N\ N CYe =
. ] S N S (1 _
EE B O o [P\
210F7 1 T or—m
TERMINAL BASE A
CON AGU. ROSCADOQ 15 5
"
_ :]: ==F=f " ]
L _I'm
ﬁt@ o e == B | 1B =
r~ = I n . © @
A v @]
olB 058 &
=la . = 28
Finales de carrera FCM 76 Qs
| | 3(° 46
a|@p S
0
1S
1
Longitud [mm]
Lc 243 + Carrera
T 212 + Carrera
3 LONGITUD
CODIGO CARRERA T PESO
C100 100 343 443 312 4.1
C150 150 393 543 362 4.2
C200 200 443 643 412 4.4
C250 250 493 743 462 4.5
C300 300 543 843 512 4.7
C400 400 643 1043 612 5.0
C500 500 743 1243 712 5.3

Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estética con carga de traccion o compresidn consultar.

La condicién de irreversibilidad es posible con motor freno.
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- Serie BSA 11 CON MOTOR C.C.
CILINDRICO

TERMINAL VASTAGO

ROE

Q10F7

@25

| 243 +carrera

26

CARACTERISTICAS

¢ Fuerza de empuje de hasta 5.000N.
¢ Velocidad lineal hasta: 1257mm/s
e Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300, 400,

500mm.

(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)
e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje

de bronce.

¢ Husillo de bolas BS 14x10.

e Tubo exterior en aluminio anodizado.

e Vastago del cilindro en acero cromado.

o Terminal del vastago BA o ROE en acero
inoxidable AISI 303 con buje de bronce.

e Posicion estandar del motor segun indica el disefo.
(A la derecha,

cod. RH).

e Motor: C.C. 12 0 24 V con freno.
¢ Ciclo de servicio carga maxima:
100% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C.

e Grado de proteccion: IP54

e Lubricado de por vida, sin mantenimiento

(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y consumo de
corriente es el doble.)

20

HORQUILLA ROTULA
@10H8 @ 10H7
dETFE < @R
49 31
61
n
o
s S H -+« eI+
12\ 20
OPCIONES
¢ Diferentes terminales del vastago
e Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)
e Soporte posterior (Cod.SP)
e Proteccidn mecanica contra sobrecarga: Limitador de par

(Cod. FS).

¢ Dos interruptores de final de carrera magnéticos
ajustables (Cod. FCM)
¢ Interruptor extra para posiciones intermedias.

e Motor y preengrane montado a la izquierda (Cod. LH)
o Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

PRESTACIONES con motor de C.C. 24V

Actuador con husillo de bolas BS 14x10

RELACION CARGA [K(] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RH2 410 125 4
RV2 640 80 4
RN2 1200 40 4
RL2 2100 20 4
OPCIONES
BSA 11 RL1 C400 FCM C.C.24V RH RPT 90
Seriey o Final de Montaje de Terminal posterior
. Relacién | Carrera Motor .
tamafo carrera motor girado a 90°
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- Serie BSA 12 CON MOTOR DE C.A.

DIMENSIONES GENERALES

La =Lc + carrera

carrera | Lc SOPORTE
T POSTERIOR
.‘Eﬂ.
Condensador 57 75 @ -
1 ih < __AGU@14h7
& o - of 3
‘( mt /
E——— e I G
o T__IH m_
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TERMINAL BASE @14k 8
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2o o 38
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finales de carrera FCM ES 28
(o]
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0123 2
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Longitud [mm]
Lc 279 + Carrera
T 238 + Carrera
) LONGITUD
CODIGO CARRERA T PESO
CARRERA [mm] Lc [mm] La [mm] [mm] [Ka]
Cc100 100 379 479 338 8.9
Cc200 200 479 679 438 9.7
C300 300 579 879 538 10.5
C400 400 679 1079 638 11.3
C500 500 779 1279 738 12.1
C600 600 879 1479 838 12.9
C700 700 979 1679 938 13.7
C800 800 1079 1879 1038 14.5

Irreversibilidad estatica

Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresion consultar.
La condicioén de irreversibilidad es posible con motor freno.
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- Serie BSA 12 CON MOTOR DE C.A.

CILINDRICO HORQUILLA ROTULA
ROE
D14F7 @14 H8 D14 H7
O
(O] mn ~ O L]
2| e S @ THE @
)
<
3 299 + corsa 65 36
s 81
s
o
a n
ul I E— | .
" 41‘_.1 ~ 3,7#“_;"3‘|7EEHE ]
21 16 ‘28
CARACTERISTICAS OPCIONES

e Carga de hasta 9.000N ¢ Diferentes terminales del vastago
¢ Velocidad lineal hasta: 58mm/s e Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)
e Carrera estandar: 100, 200, 300, 400, 500, 600, e Soporte posterior (Cod.SP)
700, 800mm e Proteccién mecanica contra sobrecarga: Limitador de par
(Para diferentes carreras consulte a la oficina (Cod. FS).
técnica de COTRANSA) ¢ Dos interruptores de final de carrera magnéticos
e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje ajustables (Cod. FCM)
de bronce ¢ Interruptor extra para posiciones intermedias.
¢ Husillo de bolas BS 20x5
¢ Tubo exterior en aluminio anodizado e Motor y preengrane montado a la izquierda (Cod. LH)
e Vastago del cilindro en acero cromado e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)
¢ Terminal del vadstago BA o ROE en acero

inoxidable AlISI 303 con buje de bronce

o Posicion estandar del motor segun indica el disefio.
(A la derecha, cod. RH)

e Motor: C.A. trifdsico o monofasicocon freno

¢ Ciclo de servicio a carga maxima:
100% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C

e Grado de proteccion: IP54

e Lubricado de por vida, sin mantenimiento

PRESTACIONES con motor C.A. trifasico 50Hz 230/400 V o monofasico 50Hz 230 V

Actuador con husillo de bolas BS 20x5

i Potencia 0.18 kW 4 polos Potencia 0.25 kW 2 polos
RELACION CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RV1 4300 29 3060 58
RN1 9000 7 9000 14
RL1 9000 35 9000 7
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
BSA 12 RL1 C400 FCM C.A. 230/400V RH RPT 90
Seriey o Final de Montaje de Terminal posterior
tamafio Relacion | Carrera carrera Motor motor girado a 90°
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7.- SERIE CLB
- Serie CLB 25 CON MOTOR C.A.
La =Lc + Carrera

La =Lc +Carrera

Carrera Lc Lc |
T a SOPORTE
Condensador 455 915 98 | POSTERIOR
un / ~
0 a S i AGU@10h7
= = _To @@
= — —®—— I AN Y . )
| B LNn 2] %
“_+_" o 1M
' ©| o
%,‘ i P10H7 | 2 QOF7 || |4
TERMINAL BASE !
CON AGU. ROSCADO @_
o , ,
FIJACION A1 FIJACION A2
0
®
3 0 e 2
& f = ki=lk
= K I~ N
I~ - E o @
N o = —
2|5 2 135 28
= [} T
S ! 3] L] 12 . L X
| lols
I N RE
S
2110 o
1. Caja de bornas con finales de carrera y \_ [ ) =
potenciémetro ( | ]
2. Extension del eje del motor para: T
. Apmonamn_ento manual de emergencia Q Fijacion AL | Fijacion A2
e Ajuste de finales de carrera y potenciémetro [mm] 253 260
Actuador con fijacién Al Actuador con fijacién A2 PESO PESO
CODIGO LONGITUD LONGITUD [Ka] [Kg]
CARRERA CAF:anERA Lc La me CA'fan']ERA Lo La me Motor Motor
[mm] [mm] | [mm] [mm] [mm] [mm] | [mm] [mm] estandar freno
C100 100 348 448 317 100 355 455 324 5.2 5.7
C150 150 398 548 367 150 405 555 374 5.3 5.8
C200 200 448 648 417 200 455 655 424 55 6.0
C250 250 498 748 467 250 505 755 474 5.6 6.1
C300 300 548 848 517 300 555 855 524 5.8 6.3
C400 400 648 1048 617 400 667 1055 624 6.1 6.6
CILINDRICO HOROUILLA ROTULA
ROE
O @10F7 ?10H8 @10H7
) —
= | o]
9 |8 3 o g
< d
- — 49 ki
< Lc =Q + Corsa
p= "
x T o
- 0 4 :L ol o o } < '—ﬂ
o uly e e hwi ] > T
sl = 12_| |20 45
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- Serie CLB 25 CON MOTOR C.A.

CARACTERISTICAS

Fuerza de empuje de hasta 5.000N

Fuerza de tiro de hasta 4.000N

Velocidad lineal hasta: 117mm/s

Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300, 400mm
(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)

e Carcasa y terminal posterior en aluminio con buje
de bronce

Husillo de bolas BS 14x5 o0 14x10

Tubo exterior en aluminio anodizado

Vastago del cilindro en acero cromado

Fijacion posterior:

- Al en acero cincado cilindrico con buje de bronce
- A2 aleacidn de aluminio con buje de bronce

¢ Terminal del vastago BA o ROE en acero
inoxidable AISI 303 con buje de bronce

e Posicion estandar del motor segun indica el disefio.

(A la derecha, cod. RH)

¢ Motor: C.A. trifasico o 1 fase

¢ Ciclo de servicio a carga maxima:
100% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C

e Grado de proteccion estandar: IP55 (IP54 con
freno)

o Lubricado de por vida, sin mantenimiento

OPCIONES

Diferentes terminales del vastago

Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)

Soporte posterior (Cod.SP) con fijacion posterior A2.

Proteccidon mecanica contra sobrecarga: Limitador de par

(Cod. FS).

Motor con freno

e Finales de carrera eléctricos ajustables (Cod. FC2)

¢ Finales de carrera eléctricos ajustables con parada de
motor.(Cod. FC2X)
(No disponible con motores y trifasicos)

¢ Interrupto extra de final de carrera para posicion
intermedia(Cod. FC)

e Potencidmetro rotativo 5kOhm para el control de
posicién (Cod. POR5K)

¢ Motor y preengrane montado a la izquierda (Cod. LH)

e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

ATENCION: El interruptor extra y el potenciémetro no
pueden ser elegidos a la vez

PRESTACIONES con motor C.A. trifasico 50Hz 230/400 V o monofasico 50Hz 230 V

Actuador con husillo de bolas BS 14x5

i Potencia 0.09 kW 4 polos Potencia 0.12 kW 2 polos

R/ 'ON CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RH1 2170 29 1490 58
RV1 3270 19 2300 37
RN1 5000 9.5 4230 19
RL1 5000 4.5 5000 9.5
RXL1 5000 2.5 5000 4.5

Actuador con husillo de bolas BS 14x10

i Potencia 0.09 kW 4 polos Potencia 0.12 KW 2 polos

RELACION CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RH2 1120 58 760 117
RV2 1730 37 1170 75
RN2 3100 19 2220 37
RL2 5000 9.5 3790 19

Irreversibilidad estatica
Para informacion acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresion consultar.
La condicién de irreversibilidad es posible con motor freno.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
CLB25 RL1 C400 FCM C.A. 230/400V RH RPT 90
Serie y - Final de Montaje de Terminal posterior
~ Relacion | Carrera Motor .
tamafo carrera motor girado a 90°
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Serie CLB 25 CON MOTOR C.C.

DIMENSIONES GENERALES

La =Lc +Carrera

La=Lc +Carrera _
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D
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potenciémetro ] RIET = =
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e Accionamiento manual de emergencia — ———
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e Ajuste de finales de carrera y potenciémetro [mm] 553 260
Actuador con fijacion Al Actuador con fijacién A2 PESO
CODIGO Ki
CARRERA LONGITUD T CARRERA CORCITUD T [Kal
CARRERA T Lc La mm - Lc La mm con
C100 100 348 448 317 100 355 455 324 5.2
C150 150 398 548 367 150 405 555 374 5.3
C200 200 448 648 417 200 455 655 424 5.5
C250 250 498 748 467 250 505 755 474 5.6
C300 300 548 848 517 300 555 855 524 5.8
C400 400 648 1048 617 400 655 1055 624 6.1
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- Serie CLB 25 CON MOTOR C.C.

CARACTERISTICAS

Fuerza de empuje de hasta 5.000N

Fuerza de tiro de hasta 4.000N

Velocidad lineal hasta: 125mm/s

Carrera estandar: 100, 150, 200, 250, 300, 400mm
(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)

OPCIONES

Diferentes terminales del vastago

Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)
Soporte posterior (Cod.SP) con fijacion posterior A2.
Proteccidon mecanica contra sobrecarga: Limitador de par
(Cod. FS).

Finales de carrera eléctricos ajustables (Cod. FC2)

e Carcasa en aleacion de aluminio. ¢ Finales de carrera eléctricos ajustables con parada de
¢ Husillo de bolas BS 14x5 o 14x10 motor.(Cod. FC2X)
¢ Tubo exterior en aluminio anodizado e Tercer interruptor de final de carrera para posicién
¢ Vastago del cilindro en acero cromado intermedia(Cod. FC)
¢ Fijacion posterior: o Potencidmetro rotativo 5kOhm para el control de

- Al en acero cincado cilindrico con buje de bronce posicion (Cod. POR5K)

- A2 aleacidn de aluminio con buje de bronce e Motor y preengrane montado a la izquierda (Cod. LH)
e Terminal del vastago BA o ROE en acero e Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

inoxidable AlISI 303 con buje de bronce
e Posicion estandar del motor segun indica el disefio. i
(A la derecha, cod. RH) ATENCION: El interruptor extra y el potenciometro no
e Motor freno: CC 12024V pueden ser elegidos a la vez
¢ Ciclo de servicio a carga maxima:
100% durante 10 min a (-10 ... + 40)°C
e Grado de proteccion estandar: IP54
o Lubricado de por vida, sin mantenimiento

PRESTACIONES con motor de C.C. 24 V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y el consumo
de corriente es el doble.)

Actuador con husillo de bolas BS 14x5

RELACION CARGA [Kg] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RH1 800 63 4
RV1 1260 40 4
RN1 2350 20 4
RL1 4130 10 4
RXL1 5000 5 3

Actuador con husillo de bolas BS 14x10

RELACION CARGA [Kg] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RH2 410 125 4
RV2 640 80 4
RN2 1200 40 4
RL2 2100 20 4

Irreversibilidad estatica
Para informacidn acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresién consultar.
La condicién de irreversibilidad es posible con motor freno.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
CLB25 RL1 C400 FC2 C.A. 230/400V RH RPT 90
Serie y - Final de Montaje de Terminal posterior
~ Relacion | Carrera Motor .
tamafo carrera motor girado a 90°
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- Serie CLB 27 CON MOTOR DE C.A.
DIMENSIONES GENERALES

La =Lc + Carrera _La=Lc + Carrera_
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[mm] 239 246
Actuador con fijacion Al Actuador con fijacion A2 PESO PESO
CODIGO LONGITUD LONGITUD [Ka] [Kg]
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C100 100 336 436 300 100 343 443 307 5.3 5.8
C150 150 386 536 350 150 393 543 357 5.5 6.0
C200 200 436 636 400 200 443 643 407 5.7 6.2
C300 300 536 836 500 300 543 843 507 6.1 6.6
C400 400 636 1036 600 400 643 1043 607 6.5 7.0
C500 500 736 1236 700 500 743 1243 707 6.9 7.4
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- Serie CLB 27 CON MOTOR DE C.A.

CARACTERISTICAS

Fuerza de empuje de hasta 7.000N

Fuerza de tiro de hasta 4.000N

Velocidad lineal hasta: 58 mm/s

Carrera estandar: 100, 150, 200, 300, 400, 500mm
(Para diferentes carreras consulte a la oficina
técnica de COTRANSA)

Carcasa en aleacion de aluminio.

Husillo de bolas BS 16x5

Tubo exterior en aluminio anodizado

Vastago del cilindro en acero cromado

Fijacion posterior

-Al en acero cincado cilindrico con buje de bronce
-A2 en aleacién de aluminio con buje de bronce
Terminal del vastago BA o ROE en acero
inoxidable AlISI 303 con buje de bronce
Posicion estandar del motor segun indica el
disefio. (A la derecha, cod. RH)

Motor: C.A. trifasico o monofésico.

Ciclo de servicio maximo:

100% a (-10 ... + 40) °C

Grado de proteccion estandar: IP55 (IP54 con
freno)

Lubricado de por vida, sin mantenimiento

OPCIONES

Diferentes terminales del vastago

Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)
Soporte posterior (Cod.SP) con fijacion posterior A2.
Proteccidon mecanica contra sobrecarga: Limitador de par
(Cod. FS).

Motor freno.

¢ Finales de carrera eléctricos ajustables (Cod. FC2)
¢ Finales de carrera eléctricos ajustables con parada de

motor.(Cod. FC2X)

Interruptor extra final de carrera para posicion
intermedia(Cod. FC)

Potencidometro rotativo 5kOhm para el control de
posicion (Cod. POR5K)

Motor y preengrane montado a la izquierda (Cod. LH)
Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

ATENCION: El interruptor extra y el potenciometro no
pueden ser elegidos a la vez

PRESTACIONES con motor C.A. trifasico 50Hz 230/400 V o monofasico 50Hz 230 V

Actuador con husillo de bolas BS 16x5

) Potencia 0.09 kW 4 polos Potencia 0.12 kW 2 polos
RELACION CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s] CARGA [N] VELOCIDAD [mm/s]
RH1 2160 29 1480 58
RV1 3260 19 2300 37
RN1 5990 9.5 4170 19
RL1 7000 4.5 7000 9.5
Irreversibilidad estatica
Para informacién acerca de la irreversibilidad estatica con carga de traccion o compresion consultar.
La condicién de irreversibilidad es posible con motor freno.
CODIGOS DE PEDIDO
OPCIONES
CLB27 RL1 C400 FC2 C.C. 24V RH RPT 90
Seriey . Final de Montaje de Terminal posterior
. Relacion | Carrera Motor .
tamafo carrera motor girado a 90°
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SERIE UBA

- Serie UBA 0 CON MOTOR DE C.C.

142

46

DIMENSIONES GENERALES
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- Serie UBA 0 CON MOTOR DE C.C.

CARACTERISTICAS
e Carga de hasta 420N

¢ Velocidad lineal hasta: 500mm/s
e Carrera estandar: 100, 200, 300, 400, 500
(Para diferentes carreras consulte a la oficina

técnica de COTRANSA)
e Carcasa aleacion de aluminio con buje de bronce

¢ Husillo de bolas BS 14x5 o 14x10

e Tubo exterior en aluminio anodizado

¢ Vastago del cilindro en acero cromado

¢ Terminal del vastago BA o ROE en acero
inoxidable AlISI 303 con buje de bronce

Motor: C.C. 12, 24V

100% a (-10 ... + 40)°C

Ciclo de servicio maximo:

Grado de proteccién estandar: IP54
Lubricado de por vida, sin mantenimiento

OPCIONES

Diferentes terminales del vastago

Vastago del cilindro en acero inoxidable (Cod.SS)

Soporte posterior (Cod.SP).

Dos interruptores de final de carrera magnéticos

ajustables (Cod. FCM)

Uno o mas interruptores de final de carrera para posicion

intermedia

Encoder incremental, bidireccional, 100 pulsos/vuelta,
con pulso de cero, Push Pull 8/24 Vcc. (Cod. EH38)
Terminal posterior girado a 90° (Cod. RPT90)

PRESTACIONES con motor de C.C. 24 V
(Prestaciones con motor de C.C. 12 V: A igualdad de carga, velocidad lineal inferior en un 10% y la corriente
absorbida es el doble.)

Actuador con husillo de bolas BS 14x5

RELACION CARGA [Kg] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RV1 210 250 4
RN1 420 125 4
Actuador con husillo de bolas BS 14x10
RELACION CARGA [K(] VELOCIDAD [mm/s] INTENSIDAD [A]
RV2 110 500 4
RN2 220 250 4

Irreversibilidad estatica

Para informacién acerca de la irreversibilidad estética con carga de tracciéon o compresion consultar.

CODIGOS DE PEDIDO

OPCIONES
UBAO RL1 C400 FCM C.C. 24v RPT 90
SerleNy Relacion | carrera Final de Motor Terrr_unal posteonor
tamafo carrera girado a 90
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9.- FINALES DE CARRERA

- NOTAS GENERALES

Cuando los finales de carrera de un actuador lineal estan conectados a un PLC o PC, se recomienda que estén
conectados en un circuito de aislamiento galvanico.

24 Vdc
|

24 Vdc
I

}

r r

| | |

| | |

| KA I to PLC / PC [ { I to PLC / PC
e | B NE

| |

L L

- FINALES DE CARRERA MAGNETICOS FCM (Tipo REED) — ACTUADOR LINEAL SERIE ATL,
BSA, UAL, UBA'Y LMP 03

gﬁlﬁ
m@£

ST anio y
_MAGNETICO _~

Un anillo magnético, fijado en la tuerca de bronce, acciona el contacto reed del final
de carrera montado mediante una abrazadera al tubo de proteccion.

La posicion de los finales carrera es facilmente ajustable a lo largo del tubo de
proteccion.

Si hay uno o mas finales de carrera para determinar posiciones intermedias,
considerar que los finales de carrera nos daran dos sefiales de posicionamiento
diferente, dependiendo del avance o retroceso del actuador.

jAtencién! Los finales de carrera magnéticos solo pueden funcionar si son
conectados a un circuito de control, activando un relé. No deben ser conectados en
serie entre el motor eléctrico y la alimentacion del motor.

VALOR NOMINAL DE CONTACTO REED Estandar: interruptor NC (contacto normalmente

CC. CA. cerrado) equipado con LEDS de sefializacion vy

Tensién nominal

3..130)V | 3..130)V varistor de proteccién contra picos de tension.

Potencia max. Conmutables

20 W 20 VA Longitud de cable estandar 2 m; hilos 2 x 0,75

Corriente max. Conmutable

300 mA (Carga resistiva) mm< Distintas configuraciones disponibles bajo

Carga max. inductiva

3W pedido: NO (normalmente abierto); CS (contacto de
conmutacién). Para méas informacion pdngase en

contacto con nuestro Dpto. Técnico.

- FINALES DE CARRERA ELECTRICOS FCE - ACTUADOR LINEAL ATL10, ATL12, BSA10,

BSA12.

ANILLOS

1 J AJUSTABLES \ 2

fe]]

BANCO (1 Dos interrupﬁores eléctripos ~con contactq normalmt_ente
MARRON cerrados, alojados en el interior de una caja de aluminio,
VERDE sellada, son accionados por dos anillos ajustables.

Los interruptores estandar estan cableados en el contacto
NC, longitud de cable de 1,5 m; hilos 4x0,75mm?

Bajo pedido, se pueden cablear en el contacto NA o en el

INTERRUPTOR/

FC1

\INTERRUPTOR

FC2

contacto de conmutacion CS (configuraciones disponibles
consultar con nuestro Dpto. Técnico).

Long. Min. retraida Lc es regulada por el anillo ajustable 1.
Los cables que conectan el interruptor FC1 son blancos y

marrones.
VALOR NOMINAL DE CONTACTO Long. Max. extendida La es regulada por el anillo ajustable
_ Corriente Max. 2. Los cables que conectan el interruptor FC2 son amarillos y

Voltaje Carga resistiva | Cargainductiva verdes.

250 Vac 5 A 3A La posicion del anillo de laton es faciimente ajustable a través

30 Vdc 5 A 01A de la varilla de acero inoxidable.

125 Vdc 14A -

{ATENCION! Los finales de carrera eléctricos solamente pueden funcionar conectandolos a un circuito de control
activando un relé. No conectar en serie entre el motor eléctrico y la alimentacion.
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- FINALES DE CARRERA ELECTRICOS FC — ACTUADOR LINEAL SERIE LMR

Los dos finales de carrera eléctricos (0 microswitch) estan montados con el husillo en un soporte de material
plastico que lleva una pieza en forma de leva.

El soporte estd montado dentro del cuerpo de aluminio del actuador con el mismo husillo donde estan montados
los finales de carrera eléctricos en el soporte de plastico, ajustando asi la posicion de intervencion de los
interruptores.

La tuerca de bronce en forma de brida hace rotar la leva, la cual activa los finales de carrera eléctricos.

MIN. LONGITUD RECOGIDA es ajustada y controlada por INTERRUPTOR FC1

MAX. LONGITUD EXTENDIDA es ajustada y controlada por INTERRUPTOR FC2

‘

TR
- ‘Ayv ! z D
@ — -
L 1 Tornillo Tornillo
eva de fijacion de fijacion
Soporte de plastico Finalde FC1 Finalde FC2 Soporte de plastico
de carrera de carrera

En las siguientes imagenes mostramos la secuencia de accionamiento del Final de carrera FC2.

-

bl

Los finales de carrera estandar tienen contactos plateados, max. corriente 12 A con carga resistiva, - 6 A con carga
inductiva.

Interruptores con contactos dorados, muy baja resistencia de contacto para baja tension de trabajo (si se conecta a
PLC o PC), max. corriente 0,1 A, disponible bajo pedido.

Conexion interruptor ESTANDAR

Cdédigo FC2: dos finales de carrera eléctricos accionados mediante levas, cableados en contacto NC (para
conectar al circuito de control externo). Bajo pedido, los finales de carrera se pueden cablear en el contacto NO o
en el contacto de conmutacion CS.

Cdédigo FC2X: dos finales de carrera eléctricos de leva, cableados internamente entre la fuente de alimentacion y el
motor eléctrico, para desconectar la fuente de alimentacién directamente, sin relés.

MOTOR
ROJO  (0.75 mm?)
NEGRO (0.75 mm?)

FC 1
ROJO  (0.22 mm?)
BLANCO  (0.22 mm?)
FC 2
AMARILLO (0.22 mm?)
VERDE  (0.22 mm?)

ROJO
ALIMENTACION
NEGRO |‘ ’l
FC1 FC2
<Tr Tt
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- FINALES DE CARRERA ELECTRICOS ACCIONADOS MEDIANTE LEVA -
ACTUADOR LINEAL SERIES CLA Y CLB

Cédigo FC2: dos finales de carrera eléctricos de leva, cableados en contacto NC (para conectar al circuito de
control externo). Bajo pedido, los interruptores se pueden cablear en el contacto NO o en el contacto de
conmutacién CS. (Para configuraciones disponibles consultar con nuestro Dpto Técnico).

Cdédigo FC2X: Dos finales de carrera eléctricos de leva, cableados internamente entre la fuente de alimentacién y
el motor eléctrico, para desconectar la fuente de alimentacién directamente, sin relés. Disponible para actuadores
con motor C.A. monofasico o de C.C..

Cdédigo FC2 + FC o FC2X + FC: Finales de carrera FC2 o FC2X con un tercer interruptor para cualquier posicién
intermedia. El tercer interruptor se puede cablear en contacto NC o NA a pedido. (Para diferentes configuraciones
consultar con nuestro Dpto. Técnico).

VALOR NOMINAL DE CONTACTO
) Corriente Max.
Voltaje . . :
Carga resistiva | Carga inductiva
250 Vac 21 A 12 A
30 Vvdc 14 A 12 A
125 Vdc 0,8A 0,6 A

Cable de longitud: 1,5m; para los colores de los cables, ver la conexion del diagrama que aparece en el manual de
instalaciones que se adjunta con el producto

FC2 + POR 5k FC2 + FC
FC2X + POR 5k FC2X + FC

POR SW 3 LEVA 3

SW 1 - Lc Posicion de micro.
SW 2 - La Posicion de micro.

SW 3 - Posicién de micro intermedio.

LEVA1 - Lc Posicion de leva.
SW2 (SW 1) | 4 LEVA2 . La Posicién de leva.

LEVA 3 - Posicicon de leva intermedia.
BRAZO DE REACCION EJE DE ACCIONAMIENTO POR - Potenciometro rotativo

MANUAL

Lc — Actuador con longitud recogida, La=Lc+CARRERA — Actuador con longitud extendida.

- POTENCIOMETRO ROTATIVO PARA CONTROL DE POSICION - ACTUADORES LINEALES
SERIES CLA Y CLB

Cdédigo POR 5k: Potenciometro rotativo, 1 giro (360°), 5 kOhm = 20%, linealidad =+ 2%.

El potenciémetro rotativo es un transductor absoluto, cuya sefial de salida es proporcional a la corriente de la
posicion del vastago del actuador.

Cable estandar: 4 x 0,25 mm?2+ proteccion, long. 1,5 m.

Diagrama de conexién recomendado:

) . /\ BLANCO /\
Alimentacion: 0 Vdc

Sefial de referencia: ZERQ /

\ AMARILLO { \ A

Sefial de referencia: RETURN

VERDE

Alimentacion:  + V cC \‘/ MARRON U POR Sk
Proteccion ¢ -
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10.- ENCODER

- ENCODER GI - ACTUADORES LINEALES LMR 01, LMR 02, LMR 03 Y LMP 03

Encoder efecto-hall, incremental, bidireccional
Configuracion de salida: PUSH-PULL

Cadigo Gl 21: 2 canales de salida, 1 imp./vuelta.

Cadigo Gl 24: 2 canales de salida, 4 imp./vuelta.

Protegido contra la inversion de polaridad de la —,Eo__(s_ 2wve —:

alimentacion. o e oy FUENTE DE ALIMENTACION |

Protegido contra conexiones incorrectas. I B 4
= [
= r . 1

NOTA: Para colores de cables, ver diagrama de ©ofre CemalA [LI'L noxcomentezoma o)

conexion en la hoja de instrucciones de instalacion. o Canal B [ L[| maxcorientezoma  — |

- ENCODER EH38 - ACTUADORES LINEALES ATL10, UALO, BSA10, UBAO

Encoder 6ptico incremental bidireccional.

Configuracion de salida: PUSH-PULL

Cabdigo EH38: 2 canales de salida, 100 pulsaciones por revolucion, con pulso de puesta a cero.

Longitud del cable: 1,3 m.

Tension de entrada: 8+24 Vcc.

Consumo sin carga: 100 mA max.

Corriente conmutable: 50 mA por canal.

Protegido contra cortocircuito.
Protegido contra inversion de polaridad.
Protegido contra cualquier conexién de salida incorrecta.

NOTA: El limitador de par de seguridad FS no se puede utilizar con encoder rotativo (la referencia de posicion se
perderia debido a su deslizamiento).

Cables de 5 hilos funcién
negro

SR o0V —
—— Out 1(ch.A) |—

verde
| Out 3(ch.2) f—
azul
—— Out 2(ch.B) |—
amarillo
+ Vce ]—
rojo

——  Shield  |}—
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11.- CONTROLES Y DRIVERS

- PROTECCION ELECTRONICA DE SOBRECARGA - LME 01

Alimentacion y
control del
| actuador

CC24012V

= 7] AzuL
+ El MARRON

e

LME 01 es un dispositivo electronico que protege el motor de
C.C. de una persistente sobrecarga dinamica aplicada en el
actuador.

LME 01 viene conectado entre el motor eléctrico y la fuente de
alimentacion.

Un circuito electronico, montado internamente, monitoriza el valor
de la corriente absorbida, en caso de alcanzar el valor del umbral
establecido, interrumpe la alimentacion.

La intervencién de la proteccion puede ser retrasada para
permitir el encendido del motor.

El tiempo de retardo y el valor del umbral puede ser variado,
dentro de los limites del campo de regulacion, a través de un
trimmer.

REGULACION DE Para efectuar el reset del dispositivo es necesario desconectarlo
DR CORRIENTE de la alimentacion.
[LME 01] El circuito electrénico esta dentro de una caja de plastico con dos
24 ol 12 VCC ‘ agujeros para simplificar el desmontaje.
o)+ REC#ELQSOO SEDEL DATOS TECNICOS
2 RETARDO Modelo 24V 12v
Tension de alimentacion (V c.c.) 24 12
Tension de salida (V c.c.) 24 12
e pg AZUL
-i- E; /' MARRON Rango de umbral actual (A) 2...10 4...20
(= 55
e Rango de tiempo de retardo (s) 0...15
Méx. Ciclo de trabajo 15 % sobre 10 min
( Clases de protecciones (mm) IP30
= Material ABS
Dimensiones (mm) 89 x 64 x30

CC motor
24or 12V

CODIGOS DE PEDIDO

Longitud de los cables de conexion : 150mm, Con conectores
rapidos

LME 01 24V

ATL 02

Modelo

Actuador conectado al LME 01
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- LME 02 - FRENADO DINAMICO ELECTRONICO

Los motores de C.C. de pequefio tamafio instalados en muchos de los actuadores COTRANSA no estan
disponibles con freno mecénico (freno de operacién y/o estatico). No hay precision en la posicion de parada del
actuador sin el freno mecénico del motor, cuando se desconecta la alimentacion del motor mismo. La incertidumbre
depende de la velocidad, la inercia de la carga y otros factores como el rendimiento y la eficiencia del actuador.

Gracias al nuevo control COTRANSA LME 02 es posible: alimentar el actuador con 12 o 24Vcc; gestionar finales
de carrera electromecanicos (FCE, FC2) o finales de carrera magnéticos (FCM); frenado dinamico del actuador
cuando el motor esta apagado, cerrando en cortocircuito el motor (ralentizando el rotor del motor y la carga).

Cuando el motor se apaga, se cierra en cortocircuito. Esta condicion, con el actuador en posicién estatica, aumenta
la capacidad de autobloqueo del actuador. Esta es una ayuda para mantener la posicion y la carga incluso cuando
la relacion y el paso del tornillo del actuador lineal no son autoblocantes. Cuando el “Frenado dinamico electrénico”
no garantiza la precision deseada, se recomienda utilizar diferentes soluciones con motores freno. El “frenado
dinamico electronico” es mas efectivo en actuadores lineales de baja velocidad. La eficacia disminuye mientras que
la velocidad y la eficiencia aumentan (husillos trapeciales con mas arranques o husillos a bolas).

Pdéngase en contacto con nuestro Departamento Técnico para obtener mas detalles. El dispositivo de control LME
02 se puede conectar al actuador de acuerdo con los siguientes diagramas de cableado.

LMR Lot :#0.22 mm?_Marrén ATL-BSA

LC- ¢ 0.22 mm? Azul

—a P Lat o 0.22 mm? Marrén

—a P La+

Entrada ‘ La- Entrada : La- &
fuente de fuente de | !
alimentacion . alimentacion ;
—= N —a N :
| M+ ! M ¢O.75 mm?_Marrén
: M- l M- 4075 mm: Az >=//
. N Negro . b
FC2 + Frenado dinamico FCM + Frenado dinamico
SRR [ 075 aren CLA-CLB SR o Todos los
: Lo- 075 mm: Blanco .\ k Lo Entradade modelos
| R S ' ‘ . finales de carrera
—? P Lo pormm e ‘ P La+ en cortocircuito
Entrada ! La- yormm Entrada La-
fuente de ! =i fuente de | ‘
alimentacion ) alimentacion, !
N m‘; e N
! M+ ¢O‘75 mm? Rojo o marrén : M+ ¢
1 M- ¢O‘75 mm? Negro o azul k M- &
FC2 + Frenado dinamico Solo frenado dinamico

MODO DE TRABAJO

El dispositivo LME 02 debe instalarse entre la fuente de alimentacion y [ pin de entrada “P"—» + Vdc
el motor del actuador de acuerdo con los diagramas de cableado [ pjyde entrada “N"— 0 Vdc FwW

anteriores. La varilla de empuje del actuador se mueve hacia delante [pi, de entrada “P”—» 0 Vdc
(FW) o hacia atras (REV), dependiendo de la polarizacion de la fuente [pin de entrada ‘N’ —> + Vdc REV

de alimentacién en los pines de entrada LME 02. Al encender este
dispositivo, la varilla de empuje del actuador se mueve. El actuador se detiene cuando se corta la fuente de
alimentacion o se alcanzan las posiciones de los interruptores de limite (mismas condiciones de funcionamiento
gue los actuadores con FC2X, pero con la ventaja de que los finales de carrera no cortan la corriente del motor).
En ambas condiciones, el “frenado dindmico electrénico” esta activo. El frenado se mantiene incluso sin fuente de

alimentacion.

CARACTERISTICAS Fuente de alimentacion 12 0 24 Vcc Pico de corriente 15A

TECNICAS Corriente nominal 10 A Tiempo de intervencién 20 ms
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- LME 11 - TARJETA DE ACCIONAMIENTO DE UN ACTUADOR

LME 11 es un accionamiento programable para la gestion de un actuador con motor de C.C. Permite controlar la
posicion del vastago del actuador, la velocidad méaxima, asi como la fuerza maxima. Ademas, es posible establecer
la rampa de aceleracién y frenado, velocidad maxima y la posicion del vastago. Dos finales de carrera previenen de
la parada mecanica al final de la carrera. LME 11 permite también vigilar la corriente absorbida y de interrumpir la
corriente si se produjese una sobrecarga durante el movimiento del actuador; el umbral de corriente y el tiempo de
retardo se establecen mediante un trimmer.

LME 11 permite la gestion del actuador lineal con motor C.C, dos finales de carrera con contacto normalmente

cerrados y el dispositivo de retroalimentacién: potenciémetro rotativo (monovuelta, 5k {2) o encoder bidireccional o
generador de pulsos de 1 canal (PUSH-PULL / OPEN COLLECTOR, max. 1 kHz).

El sistema controlador — actuador lineal puede trabajar de diferentes modos, en funcion de los valores de los
parametros del software de control. De manera estandar, el accionamiento LME 11 se suministra con 3 modos de
funcionamiento (“escenarios”) preestablecidos a lazo

La (FO)
cerrado. o IFQ)_
L (nput 3)
“Escenario” 0: L (npuf 2)
T (npuf 0

El vastago puede ser programado en tres posiciones —

diferentes L (input N), limitador de par Lc(SW) y La(SW), ‘ .

dentro del rango establecido por los finales de carrera. | FC (La) FC (Lr_T

La (FC); el actuador se mueve de posicion cuando el Mﬂ% = w
CYCLE START e Input n son habilitadas y se detiene }
autométicamente cuando el vastago alcanza la posicion JW ‘
requerida L (Input N).

Lc (SW)
Lc (FO)

Ac@?ﬁtmlgﬁm Transductor ﬁﬁ
— I
FUENTE DE ALIMENTACION LME 1
Jo T
1] H ” . o g m N —
Escenario” 1: gl 533
El vastago puede ser programado en cualquier posicién L 8§ £cc
entre Lc(SW) y La(SW), dentro del rango limitado por los La (FO)
finales de carrera. El actuador se mueve de posicion be s
cuando CYCLE START + INPUT n son habilitadas y se ' , Lc (5w
para autométicamente tan pronto son deshabilitadas. ‘ ‘ | Lc IFO)
FC (La) FC (Le
fE 6 EEde= ——l =
\

CICLO DE
COMIENZO

| CC motor
ACCIONAMIENTO | .| 'ﬁ
] I
FUENTE DE ALIMENTACION LME 1

Posibilidad de posicionar el vastago del actuador en
cualquier punto L por una sefial de referencia analégica.
dispositivo con entrada (0 ... 5) Vcc o (4 ... 20) mA de La tF(C;w

~ . ~ . . )
sefial de salida. Como la sefial de referencia es variada, el =

Lc (SW)

embargo, los limites son dos limites de software Lc(SW) y Lc IFO)
La (SW), dentro del rango establecido por los dos finales

TARJETA DE Transductor F
“Escenario” 2: el
]— Input 2 - Vastago extendido
Input 3 - Vastago recogido
Puede ser usado un potenciometro o cualquier otro
« e, . L L
actuador se mueve hasta la posicion deseada. Sin ‘
‘ | FC (La) FC (Lc&f
de carrera Lc (FC) y La (FC). G f— i s — ——( l -@
[

La (SW)
Variando el nivel de la sefial de referencia, el motor del L CcC motor
elevador se movera automéaticamente hasta que el e TARJETA DE —
véstago llegue a la posicion programada. O e | AccionamenTo Transductor [i7]
’ LME 11 —I—I
Otros modos de funcionamiento pueden ser obtenidos Ref._signal
aplicando diferentes softwares. FUENTE DE ALIMENTACIBN I

ALG2



- TARJETA DE ACCIONAMIENTO DE DOS ACTUADORES “LME 12”

La sincronizacion de los actuadores es extremadamente importante en aquellas aplicaciones que requieren el
movimiento de cubiertas o escotillas. Un movimiento no sincronizado de los actuadores ocasionaria deformaciones
en las unidades. El driver LME12 integra las funciones de control y activacion, permitiendo la implementacion de
soluciones de software dedicadas dependiendo de los requerimientos de la aplicacion.

LME 12 es un driver programable para la sincronizaciéon de dos actuadores con motores de C.C

LME 12 es una tarjeta que integra dos drivers LME12. En base de las sefiales de reaccién provenientes de los dos
actuadores, el software comprueba las diferencias de los vastagos y mantiene los dos actuadores sincronizados. Si
el error supera el valor preestablecido, el sistema se detendréa automaticamente y aparecera una sefial de error.
Dos accionamientos LME 12 pueden ser conectados en un sistema de 4 ejes.

Modo de funcionamiento y caracteristicas técnicas: ver capitulo sobre LME 11.

EJE 2 =

$ EJE 1
: ACTUADOR ACTUADOR

ALIMENTACION

I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
FC (La) = : : ] FC (La)
I I
I I
I I
T T
1 T
1 1

i DRIVER ;

| LME 12 ’
1 l
1 I

FC (Lo i : | I : - FC (Lc)
q H [ 1}
N I |— ' Inputs ! —l .
L ' ' i
| |
E§ DC motor ‘ Transductor Transductor } DC motor Ei
L - L - - - | |

CARACTERISTICAS TECNICAS:

- Tensidn nominal de alimentacion: 24V cc 0 12 V cc

- Limite de la tensién de alimentacién: (10 .... 30) V cc

- Protegido contra la inversidn de polaridad de ingreso.

- Apagado automatico cuando la tensién de alimentacion se convierte méas baja de un valor preestablecido
(importante cuando el accionamiento viene alimentado de una bateria)

- Corriente max. absorbida : 10 A

- Apagado automatico al alcanzar una temperatura preestablecida

- Entrada de emergencia

- Entrada de habilitacion de movimiento

- 3 entradas de accionamiento de posicionamiento

- Entrada analogica (V o0 mA)

- Entrada de encoder (max. Frecuencia 1 KHz)

- Entrada de comunicacion MODBUS

- Salida del estatus por la funcion de vigilancia del sistema

- Diodos LED de seal

- Dimensiones LME 11: 144 x 107 X 76 mm

- Dimensiones LME 12: 116 x 160 x 76 mm

- Fijado sobre carril DIN-EN 50022

Notas generales sobre modos de trabajo:
Todos los valores de los pardmetros del software se pueden modificar mediante una pantalla adicional (disponible
bajo pedido) o a través del puerto de comunicacion MODBUS.
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12.- INSTALACION Y PUESTA EN MARCHA

Transporte y Manipulacién

Los actuadores electromecanicos COTRANSA son productos muy robustos, ya que estan construidos
estructuralmente con componentes metdlicos; sin embargo, los motores provistos de sus protecciones, finales de
carrera y encoders requieren un particular cuidado y atencion en el embalaje y durante el transporte y
manipulacion.

Por lo tanto, recomendamos manipular los actuadores utilizando sus puntos de apoyo, como la carcasa, y no los
dispositivos de final de carrera o el motor. Finalmente, recomendamos no golpear los actuadores unos contra otros
0 contra las superficies de la maquina. jLos componentes eléctricos de los interruptores de final de carrera,
codificadores y motores deben manipularse con cuidado!

Almacenamiento

Durante el almacenamiento, los actuadores electromecanicos deben protegerse contra los agentes atmosféricos y
el polvo u otros contaminantes que se depositen en la varilla de empuje.

Recomendamos almacenar los productos en un rango de temperatura ambiente dentro de (-10 ... +40) °C

Instalacion

Los actuadores lineales deben instalarse para trabajar solo con carga axial de empuje o traccion. No se permiten

cargas laterales ni radiales. iLos elementos de fijacion delanteros y traseros deben estar alineados!
{ .f =17 q !

Fomp HIL— —— — — — —— Al
| =’ (= bl - e
T e .g
l Tz el < S

: I o (ORI o>

«\i
Se recomienda la fijacion delantera con rotula en caso de que no se pueda garantizar la alineacién de los puntos
de fijaciébn delanteros y traseros. Una instalacién incorrecta puede provocar pérdida de potencia, mal
funcionamiento, ruidos y fugas de lubricante.
El uso del actuador que exceda su max. longitud extendida (La) y min. longitud retraida (Lc) y las protecciones
internas provistas, provocan colisién contra los topes mecanicos con el consiguiente posible dafio del tornillo y
tuerca de bronce.
Puesta en marchay uso
Los actuadores lineales COTRANSA se suministran con lubricante de larga duracién y, por lo tanto, no requieren
mantenimiento. Antes de activar el actuador, se deben realizar las siguientes comprobaciones:
e Verificar el sentido de giro del eje del motor (conexion del cableado del motor) y la varilla de empuje relacionada
direccion de viaje.
La conexidn de los cables relacionados con la direccién de desplazamiento de la varilla de empuje consultar.
o Verificar la posicién de los finales de carrera: no se puede sobrepasar el limite minimo Lc ni el maximo La.
e Comprobar que el motor eléctrico y los finales de carrera estén conectados correctamente y que se utiliza el
voltaje correcto.
Durante la puesta en servicio y las pruebas, no exceda las condiciones de trabajo establecidas para cada actuador
como ciclo de trabajo permitido en % durante 10 minutos.
Cualquier mal uso puede causar sobrecalentamiento y dafios prematuros no intencionales. Para obtener mas
explicaciones y en caso de dudas, comuniquese con COTRANSA. El incumplimiento de las instrucciones
recomendadas y sugeridas para el manejo, almacenamiento, instalacion, puesta en marcha y uso del producto
implica la pérdida inmediata de la garantia.
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DIVISIONES DE PRODUCTOS COTRANSA:

cotransa )
CT REDUCTORES Y MOTORREDUCTORES CATALOGOS
division
REDMOT
SERIE MAX
SIN FIN CORONA CRA  —-oemeeee L]
COAXIALES CRE  coomememeee [ ]
PARALELOS Y ORTOGONALES CRG —memmmmemee |:|
MOTOVARIADORES VAMILL commmmmmmeee |:|
PLANETARIOS EP EP16 ~-oeemmmemmmeeee ]
MOTORES ELECTRICOS T :|
SERIE BAS
SIN FIN CORONA ALU PN 1 R |:|
SIN FIN CORONA FIT PN P — |:|
COAXIALES INT = |:|
COAXIALES WES ES15 —eeemmmmmmeeeaee :|
ORTOGONALES Serie COC Ic} /K |:|
PLANETARIOS Serie PLA D5 <emmemmemeemmenee [ ]
MOTORES ELECTRICOS - SERIE MEB [ V- R — |:|
cotransa
T MECATRONICA
TrROMEC
GATOS MECANICOS [ H L J— |:|
ACTUADORES LINEALES Serie ATL/BSA SAS09 - [ ]
ACTUADORES LINEALES Serie UAL/UBA Y Yoo]c Jum— ]
ACTUADORES LINEALES Serie LIGERA Y —— ]
ACTUADORES LINEALES Serie TMA / ILA TMA/ILA —----- [ ]
MESAS DE GIRO Y ANILLOS INTERMITENTES TAR13 <memeeev ]
INTERMITORES Y OSCILADORES AOP14 <-cemceev ]
UNIDADES LINEALES Familia PLUS = = A — I:I
UNIDADES LINEALES Familia LIGHT [ = — |:|
HUSILLOS DE BOLAS (RT3 — l:l
RODILLOS MOTORIZADOS Y DE MANUTENCION [ [ ]
cotransa )
(CT ACCESORIOS MECANICOS
AcCMec
ACOPLAMIENTOS Y JUNTAS UNIVERSALES AC03 [ ]
UNIDADES CONICAS DE FIJACION TLOA —oomemmememeeee [ ]
ENGRANES, CREMALLERAS Y CADENAS ECOB ~mmmemmmemmmee [ ]
POLEAS Y CORREAS PCOY6 - |:|
LIMITADORES DE PAR Y POLEAS VARIADORAS (5] V[o]: J— :|
ACOPLAMIENTOS DE LAMINAS SFOQ —eeemeeeee |:|
CADENAS TRANSPORTADORAS DE PASO LARGO Y DE MALLAS ETOQ cmmemmmeeeee |:|
ACOPLAMIENTOS SERIE KTR PNV P |:|

Se ruega que en caso de necesitar alguno de los marcando con una “X” los que sean de su interés y solicitandolos al
E-mail:cotransa@cotransa.net . Ademas, dispone de todos los catdlogos en nuestra pagina web: www.cotransa.net
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http://www.cotransa.net/

.Gato mecanico

Gato Mecanico con husillo a bolas

Mesa de giro

Anillo de giro intermitente

Unidad lineal serie pesada

Unidades lineales serie Ligera
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www.cotransa.net
€D
group :

FABRICA, ALMACEN Y OFICINAS:
POLIGONO INDUSTRIAL TROBIKA.
C/LANDETA N°4

MUNGIA 48100 BIZKAIA

TENO.: 94 471 01 02* FAX: 94 471 03 45

DISTRIBUIDOR:

DELEGACIONES:
COTRANSA BARCELONA TENO.: 607 54 83 86

E-mail: asierm@cotransa.net

COTRANSA MADRID TFNO.: 664 49 59 23
E-mail: alejandro@cotransa.net

COTRANSA ZARAGOZA TFENO.: 607 54 83 86
E-mail: asierm@cotransa.net

COTRANSA GUIPUZCOA  TFNO.: 620 56 08 92
E-mail: javier@cotransa.net

E-mail:cotransa@cotransa.net
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